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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones ‘ Pagina(s) ‘

Cambios en lalibreria software:

[1.4]_a e Actualizacién de los médulos de termostato, i

salidas analdgicas y funciones légicas.

Cambios en lalibreria software:

e Se afade la funcionalidad de salvado de

escenas.
[1.3]_a 9

e Actualizacion de los modulos de salidas
analégicas, fan coil, termostato y funciones

I6gicas.

Nuevos dispositivos: MINiBOX 0-10V X2 y MINiBOX

0-10V X1
Cambios en lalibreria software:
[1.2]_a -
e Se afiade el modulo de entradas analdgicas.
e Actualizacion de los modulos de salidas
analégicas, heartbeat y fan coil.
https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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1 INTRODUCCION

1.1 MINiIBOX 0-10V X3/X2/X1

El MINiBOX 0-10V de Zennio es un actuador KNX destinado a cubrir las necesidades
de control de la climatizacion en entornos KNX con unidades de fan coil
(ventiloconvectores) integradas de dos o cuatro tubos, en las que las valvulas de los
tubos y los ventiladores se controlan mediante sefiales analdgicas de 0-10 VDC.

En este documento se hace referencia a sus tres versiones: MINIBOX 0-10V X3 (3
canales) / MINIBOX 0-10V X2 (2 canales) / MINiIBOX 0-10V X1 (1 canal), y se
mencionaran sus caracteristicas respectivamente, siguiendo este mismo orden durante

todo el documento.
«® 3/ 2/ 1 mbdulos fan coil analégico para el control de unidades de 2 y 4
tubos con ventilador o valvulas 0-10V.

& 3/ 2/ 1 salidas analégicas 0-10V independientes, configurables como
ventilador o valvula de una unidad fan coil, o como otra carga regulable entre

estos niveles de tension.

& 3/ 2/ 1 entradas analdgicas independientes capaces de realizar tanto
mediciones de tension (0...1V, 0...10V o 1...10V), como de corriente
(0...20mA 0 4...20mA).

& 3/2/1termostatos independientes.
«® 10 funciones l6gicas multioperacion personalizables.

«® Control / supervision manual de las salidas 0-10V a través de los

pulsadores y los ledes incorporados.
«* Heartbeat o envio de confirmacién periddica de funcionamiento.

«*® Posibilidad de guardar las escenas salvadas o establecer las configuradas

por pardmetro para el control de acciones.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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1.2 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Dependiendo de la configuracién, se ejecutaran algunas acciones especificas durante
la puesta en marcha. Por ejemplo, el integrador puede configurar si los canales de salida
deben conmutar a un estado en particular y si el dispositivo debe enviar ciertos objetos
al bus después de recuperar la tension. Por favor, consulte las siguientes secciones de
este documento para obtener mas detalles.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, los dispositivos MINiBOX 0-10V
interrumpiran cualquier accion pendiente, y guardaran su estado de forma que lo puedan
recuperar una vez se restablezca el suministro de energia. Asimismo, tras la
recuperacion del fallo, las salidas anal6gicas y el médulo fan coil podran conmutar al

estado especifico configurado en ETS (si se ha configurado alguno).

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Tras importar la correspondiente base de datos en ETS y afadir el dispositivo a la
topologia del proyecto, el proceso de configuracién comienza accediendo a la pestafa

de pardmetros del dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

La Unica pantalla parametrizable que esta siempre disponible es “General”. Desde esta
pantalla se pueden activar/desactivar todas las funciones necesarias. La siguiente
imagen corresponde al dispositivo MINIBOX 0-10V X3. En las versiones reducidas solo

se muestran el nimero de canales correspondientes a cada dispositivo.

General Canal 1 Inhabilitado -
5 -
+ Control manual Canal 2 Inhabilitado -
Canal 3 Inhabilitade -
Fan coils
Termostatos

Funciones l&gicas

Heartbeat (confirmacion periédica de
funcionamiento)

Objetos de recuperacion de dispositivo
[erviar Oy 1)
Configuradas por pardmetros

Escenas tras descarga
O Mantener escenas salvadas

La configuracion parametrizada para escenas solo se actualizara en Iz pnmera descarga de
esta version.

Control manual

Figura 1. General. MINiIBOX 0-10V X3

& Canal X [inhabilitado/entrada/salida]*: habilita o inhabilita las pestaias de

“Entradas analégicas” (ver seccion 2.2) y/o “Salidas analdgicas” (ver seccion

2.6) en el menu de la izquierda.

! Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este documento,
de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Fan coils [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia “Fan coil” en

el menu de la izquierda. Ver seccion 2.4 para mas detalles.

& Termostatos [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestaia

“Termostatos” en el menu de la izquierda. Ver seccién 2.3 para mas detalles.

«® Funciones logicas [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia
“Funciones logicas” en el menu de la izquierda. Ver seccidén 2.2 para mas

detalles.

«® Heartbeat (confirmacién periédica de funcionamiento) [inhabilitado /
habilitado]: este parametro permite al integrador afiadir un objeto de 1 bit
(“[Heartbeat] Objeto para enviar ‘“1’”) que se enviara periédicamente con el
valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta en funcionamiento (sigue

Vivo).

Heartbeat (confirmacion penddica de
funcionamiento)

Pericdo 1

Figura 2. Heartbeat.

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo
de hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

& Objetos de recuperacion de dispositivo (enviar 0 y 1)
[inhabilitado/habilitado]: este parametro permite al integrador activar dos

nuevos objetos (“[Heartbeat] Recuperacion de dispositivo”), que se
enviaran al bus KNX con valores “0” y “1” cada vez que el dispositivo comience
a funcionar (por ejemplo, después de un fallo de tension). Es posible
parametrizar un cierto retardo [0...255][s] para este envio.

Chbijetos de recuperacién de dispositive (enviar
Oy T
r ¥

Retardo ] 5

Figura 3. Objetos de recuperacion de dispositivo.

Nota: tras descarga o fallo de bus, el envio se produce con un retardo de hasta

6,35 segundos mas el retardo parametrizado, a fin de no saturar el bus.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Escenas tras descarga [Configuradas por pardmetros/Mantener escenas

salvadas]: permite definir si el valor de las escenas es el configurado por

pardmetro o si tras descarga se mantiene el valor guardado previamente.

«® Nota: si se ha configurado la opciéon “Mantener escenas salvadas”, pero se

trata de la primera descarga del dispositivo o de una version diferente a la
actual, se adoptaran los valores configurados por pardmetro. Si en descargas
posteriores se afiaden nuevas escenas, sera necesario realizar una descarga

marcando la opcién “Configuradas por parametros” para asegurar el

funcionamiento correcto de estas.

«® Control manual [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Control manual” en el menu de la izquierda. Ver seccién 2.7 para mas detalles.

2.2 FUNCIONES LOGICAS

Este médulo permite ejecutar operaciones numéricas o en légica binaria con datos
procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de comunicacion

especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

En los dispositivos MINIBOX 0-10V pueden implementarse hasta 10 funciones l6gicas
diferentes e independientes entre si, completamente personalizables, que consisten

en un maximo 4 operaciones consecutivas para cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicidn configurable, que sera
evaluada cada vez que se active la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucion de las operaciones de la
funcion puede ser también evaluado de acuerdo con ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podrd hacerse cada vez que la funcion se
ejecute, periédicamente o sélo cuando el resultado difiera del anterior.

Consultar el manual especifico “Funciones légicas” (disponible en la seccion de los

productos MINIBOX 0-10V en la pagina web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones ldgicas y la configuracion de los

pardmetros relacionados.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.3 TERMOSTATOS

Los dispositivos MINIBOX 0-10V X3/X2/X1 incorporan 3/2 /1 termostatos Zennio que
pueden habilitarse y configurarse independientemente.

Consultar el documento especifico “Termostato Zennio” disponible en la seccion de los

productos MINiBOX 0-10V en la pagina web de Zennio: www.zennio.com para obtener

informacion detallada acerca de la funcionalidad y la configuracién de los parametros

relacionados.

2.4 FAN COIL

Los dispositivos MINIBOX 0-10V X3/X2/X1 incorporan 3 /2 /1 modulos que permiten
controlar el ventilador y las vélvulas de una unidad fan coil de 2 0 4 tubos.

Consultese el manual de usuario especifico “Fan coil ‘Analog’, disponible en la seccion

de los productos MINIBOX 0-10V del portal web de Zennio (www.zennio.com), para

obtener informacion detallada acerca de la funcionalidad y la configuracion de los

parametros relacionados.

2.5 ENTRADAS ANALOGICAS

Los MINIBOX 0-10V X3/X2/X1 incorporan 3/2 /1 entradas analdgicas que permiten
conectar diferentes sensores con diferentes rangos de medidas de tension (0-10V, 0-
1Vy 1-10V) o de corriente (0-20mA y 4-20mA).

Consultar el manual especifico “Entradas analdgicas”, disponible en la seccion de los

productos MINIBOX 0-10V del portal web de Zennio (www.zennio.com), para obtener

informacién detallada acerca de la funcionalidad y la configuracién de los parametros

relacionados.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.6 SALIDAS ANALOGICAS

Los dispositivos MINIBOX 0-10V X3/X2/X1 incorporan 3/ 2/ 1 salidas analégicas O-
10V que permitiran actuar sobre ventiladores y/o vélvulas de una unidad fan coil o
sobre otras cargas regulables que funcionen entre estos niveles de tensién, mediante la

configuracion de salidas genéricas.

Consultese el manual de usuario especifico “Salidas analdgicas”, disponible en la

seccion de los productos MINIBOX 0-10V del portal web de Zennio (www.zennio.com),

para obtener informacion detallada acerca de la funcionalidad y la configuracion de los

parametros relacionados.

2.6.1 CONTADOR DE TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO

Al habilitar una salida analdgica, se podra configurar el contador de tiempo de
funcionamiento, funciéon que permite registrar el tiempo que permanece encendida o

apagada una salida.

Es posible seleccionar el tipo de recuento y se podra leer y actualizar el valor de los
contadores actuando directamente sobre los objetos habilitados (por ejemplo, para
reiniciar el tiempo de funcionamiento, basta con escribir el valor O en cualquiera de los

objetos y se actualizaran ambos objetos a la vez).

PARAMETRIZACION ETS

Cuando en un canal de tipo salida anal6gica se habilita el Contador de tiempo de
funcionamiento, aparece una pestafia en el menud de la izquierda en la cual estaran

disponibles los siguientes parametros:

Seconds

Hours
Counting Mode Qutput Off ' © Output On
Initial Operating Time Keep Value O Defined Value
Walue 0 .
s @ h
Periodic Sending (0 = Disabled) 0 .
h -

Figura 4. Contador de tiempo de funcionamiento.

MINiBOX 0-10V X3/X2/X1

https://www.zennio.com

Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Segundos [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita el objeto “[SAX]

Tiempo de operacion (s)” correspondiente al registro (en segundos) del
tiempo que permanece encendida/apagada la salida. El valor maximo es
235926000 (cuando se alcanza el limite maximo, se mantiene este valor).

«® Horas [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita el objeto “[SAx] Tiempo de

operacion (h)” correspondiente al registro (en horas) del tiempo que
permanece encendida/apagada la salida. El valor maximo es 65535 (cuando

se alcanza el limite maximo, se mantiene este valor).

«® Tipo de recuento [Salida apagada / Salida encendida]: determina si el

contador registra el tiempo que la salida se encuentra encendida o apagada.

«® Tiempo inicial de funcionamiento [Mantener valor / Valor definido]: Define el

valor inicial del contador tras descarga. Al seleccionar "Valor definido”, se

despliega el siguiente parametro:

» Valor [0...65535][s/h]: define el valor inicial del contador tras descarga.

«® Periodo de envio (0 = Inhabilitado) [0...65535][s/min/h]: permite configurar

un envio periodico de los objetos habilitados ({SAX] Tiempo de operacion

(s)” y/o “[SAX] Tiempo de operacion (h)”).

2.7 CONTROL MANUAL

Los dispositivos MINIBOX 0-10V permiten controlar manualmente el estado de sus
salidas mediante los pulsadores situados en la cara superior del dispositivo. Asi pues,

cada una de las salidas dispone de un pulsador asociado.

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Test On
(destinado al testeo de la instalacion durante la configuracién del dispositivo) y Test Off
(destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra configurar si el
control manual estara disponible y, en tal caso, cuél(es) de los dos modos estara(n)
permitido(s). Asi mismo, podra habilitarse por parametro un objeto binario destinado a

bloquear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.
Notas:

«® Elmodo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por parametro) se encuentra
disponible en todo momento sin necesidad de activacion especifica tras
descarga o reinicio: los pulsadores responderan a las acciones del usuario

desde el principio

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente, que se
haya inhabilitado por parametro), serd necesario mantener presionado el
pulsador de Prog./Test durante tres segundos, hasta que el led se vuelva
amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el led adquiere el color verde
para indicar que el modo Test Off ha dejado paso al modo Test On. Una nueva
pulsacion haré que el led pase de nuevo a amarillo y después se apague (tras
soltar el boton). De esta forma, el dispositivo abandonara el modo Test On.
Téngase en cuenta que también se abandonara este modo si tiene lugar un

fallo de bus o si se envia por el bus KNX un blogueo del control manual.

Modo Test Off

Mientras el control de las salidas del dispositivo se encuentre en este modo, éstas
pueden controlarse no s6lo mediante las 6rdenes enviadas a través de los objetos de

comunicacion, sino también utilizando los pulsadores fisicos situados en el dispositivo.

Al presionar cualquiera de ellos, se actla directamente sobre la salida como si se
hubiese recibido una orden a través del objeto de comunicacion correspondiente.

«® Salida analdgica: solo se podra controlar manualmente el estado de las
salidas analdgicas configuradas como “salidas genéricas”.

Al pulsar sobre el boton, el dispositivo actuaré sobre la salida en funcion de la

duracion de la pulsacién y del estado actual de la salida:

» Pulsacion corta: accion equivalente a una orden de regulacién 0% o
100% en el objeto de control de la salida. El estado se envia a través del

objeto de estado asociado.

» Pulsacion larga: inicia una regulacion ascendente si en ese momento el
estado de la salida es 0%, o descendente si es 100%. Para valores entre
0 y 100%, se conmutara el sentido de la regulacion con cada pulsacion
larga. El objeto de estado se enviard al bus tras detener la pulsacion o

alcanzar el valor minimo o maximo.

En modo Test Off, cualquier pulsacion sobre los botones de las salidas deshabilitadas

por parametro, sera ignorada.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, las salidas s6lo se pueden controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores de control. Todas las 6rdenes que lleguen a través
de objetos de comunicacién se ignoraran, independientemente de la salida a la que

vayan dirigidas.

«® Salida analdgica: la accién realizada sobre la salida al pulsar en los botones
fisicos serd igual al descrito en el modo Test Off con la salvedad de que los

objetos de estado no se veran afectados.

Nota: al contrario que para el modo test off, en modo test on se podra controlar

cualquier tipo de salida, no solo las genéricas.

En modo Test On, las pulsaciones cortas o largas tendran el mismo efecto para salidas
deshabilitadas que para las salidas analdgicas.

Como se ha descrito anteriormente, si el dispositivo se encuentra en modo Test On,
cualquier orden enviada desde el bus KNX hacia el actuador, no afectara a las salidas
y tampoco se enviaran objetos de estado (solo objetos temporales periddicos como
Heartbeat o funciones l6gicas contindan siendo enviados al bus) mientras el modo Test
ON esté activo.

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con todas las salidas
deshabilitadas y con ambos modos de control manual (modos Test OFF y Test ON)
habilitados.

PARAMETRIZACION ETS

El Control Manual (habilitado por defecto segun lo explicado en la seccién 2.1) se
configura desde la subpestafia de “Configuracion”, dentro de “Control manual”.

General Contral manual Medeo Test Off + Modo Test On ~

- Blaqueo del control manual
— Control manual

Q@ 0 = Desbloguear; 1 = Bloquear
Valor

Configuracion 0 = Bloquear; 1 = Desbloguear

Inicializacién Ultime valor ~

Figura 5. Control manual.

MINiBOX 0-10V X3/X2/X1
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& Control manual [Inhabilitado / S6lo modo Test Off / S6lo modo Test On /

Modos Test Off + Modo Test On]: Dependiendo de la seleccion, el dispositivo

permitira, o no, usar el control manual en modo Test Off, en modo Test On o
en ambos. Téngase en cuenta que, como ya se ha mencionado, para usar el
modo Test Off no es necesaria ninguna accion adicional, mientras que para
cambiar al modo Test On es necesaria una pulsacion larga en el boton de
Prog./Test.

«® Bloqueo del control manual [inhabilitado / habilitado]: a menos que el

pardmetro anterior esté “deshabilitado”, el pardmetro de bloqueo del control
manual ofrece un procedimiento opcional para bloquear el control manual en
tiempo de ejecucion. Para ello, cuando se habilita esta casilla aparece el objeto

“Bloquear control manual”, asi como dos nuevos parametros:

> Valor [0 = Bloquear; 1 = Desbloguear / 0 = Desbloguear; 1 = Bloquear]:

define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar

cuando se reciben los valores “0” y “1” respectivamente o viceversa.

> Inicializacion [Desblogueado / Blogueado / Ultimo valor]: especifica como

debe permanecer el bloqueo del control manual tras la inicializacién del
dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus). La opcion “Ultimo valor”

se correspondera con Desbloqueado, en la primera inicializacion.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

MINiBOX 0-10V X3/X2/X1

e “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamario del objeto, tienen utilidad o un significado especifico,

porque asi lo establezcan o restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Numero

TamafioE/S Banderas

Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

Nombre

Funcion

1 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
2 1 Bit c--T- DPT_Trigger 0/1 [eartbeat] Recuperacién de Enviar 0
ispositivo
3 1 Bit c--T- DPT_Trigger 0/1 [eartbeat] Recuperacién de Enviar 1
ispositivo
4 1Bit |[E/S| CRW - - DPT_Enable 0/1 Bloqueo del control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1Bit |[E/S| CRW - - DPT_Enable 0/1 Bloqueo del control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
1Byte [ S| CR-T-=- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [EAX] Valor medido (1 byte) Sin signo
1Byte [S| CR-T- DPT_Value_1_Count -128 - 127 [EAX] Valor medido (1 byte) Con signo
2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [EAX] Valor medido (2 bytes) Sin signo
5,12, 19 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [EAX] Valor medido (2 bytes) Con signo
2Bytes| S| CR-T- 9.XXX -671088,64 - 670433,28 [[EAX] Valor medido (2 bytes) Flotante
4Bytes| S| CR-T- 14.xxx [EAX] Valor medido (4 bytes) Flotante
1Byte [ S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [EAX] Valor medido (1 byte) Porcentaje
6, 13, 20 1 Bit S| CR-T- DPT_Alarm 0/1 [EAX] Error de rango inferior 0 = No alarma; 1 = Alarma
7, 14, 21 1 Bit S| CR-T- DPT_Alarm 0/1 [EAX] Error de rango superior 0 = No alarma; 1 = Alarma
8, 15, 22 1 Bit S| CR-T- DPT_Alarm 0/1 [EAX] Umbral inferior 0 = No alarma; 1 = Alarma
1Byte | E| C-W-- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [EAx] Valor de umbral inferior (1 byte) Sin signo
1Byte | E| C-W -~ DPT_Value_1_Count -128 - 127 [EAX] Valor de umbral inferior (1 byte) Con signo
2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [EAx] Valor de umbral inferior (2 bytes) Sin signo
9, 16, 23 2Bytes| E| C-W -~ DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [EAX] Valor de umbral inferior (2 bytes) Con signo
2Bytes| E| C-W -~ 9. XXX -671088,64 - 670433,28 [[EAX] Valor de umbral inferior (2 bytes) Flotante
4Bytes| E| C-W -~ 14.xxx [EAx] Valor de umbral inferior (4 bytes) Flotante
1Byte | E| C-W=-- DPT_Scaling 0% - 100% [EAX] Valor de umbral inferior (1 byte) Porcentaje
10, 17, 24 1 Bit S| CR-T- DPT_Alarm 0/1 [EAX] Umbral superior 0 = No alarma; 1 = Alarma
1Byte | E| C-W-- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [EAx] Valor de umbral superior (1 byte) Sin signo
1Byte | E| C-W -~ DPT_Value_1_Count -128 - 127 [EAX] Valor de umbral superior (1 byte) Con signo
11, 18, 25 2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [EAX] Valor de umbral superior (2 bytes) Sin signo
2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [EAx] Valor de umbral superior (2 bytes) Con signo
2Bytes| E| C-W - - 9. XXX -671088,64 - 670433,28 [[EAX] Valor de umbral superior (2 bytes) Flotante
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4Bytes| E| C-W -- 14.xxx [EAx] Valor de umbral superior (4 bytes) Flotante
1Byte | E| C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [EAX] Valor de umbral superior (1 byte) Porcentaje
26, 41, 56 1Bt |E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [SAx] On/Off 0 = Off; 1 = On
27, 42, 57 1Bt | S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [SAxX] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
28, 43, 58 4 Bit E| C-W-- DPT_Control_Dimming 0X07 (Reducir 1%} [SAX] Control relativo Control de 4 bits
x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OXF (Subir 1%)
29, 44, 59 1Byte | E|C-WTU DPT_Scaling 0% - 100% [SAXx] Control absoluto 0 - 100 %
30, 45, 60 1Byte [ S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [SAx] Salida (estado) 0 - 100 %
31, 46, 61 1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [SAx] On/Off personalizado 0 = Off; 1 = On
39 47. 62 1 Bit E| C-W-- DPT_DayNight 0/1 [SAX] Modo dia/noche 0 = Modo dia; 1 = Modo noche
o 1Bt |E| C-W-- DPT_DayNight 0/1 [SAx] Modo dia/noche 0 = Modo noche; 1 = Modo dia
33, 48, 63 1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [SAx] On/Off para modo dia/noche 0 = Apagado; 1 = Encendido
34, 49, 64 1 Bit E| C-W-- DPT_Start 0/1 [SAx] Temporizacion simple 0 = Desactivar; 1 = Activar
35, 50, 65 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Start 0/1 [SAx] Intermitencia 0 = Desactivar; 1 = Activar
36. 51. 66 1 Bit E|C-WTU DPT_Enable 0/1 [SAX] Blogueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
re 1Bt |E|C-WTU DPT_Enable 0/1 [SAX] Bloqueo 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
37 52 67 1 Bit E|C-W-- DPT_Alarm 0/1 [SAX] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
e 1Bt |[E| C-W-- DPT_Alarm 0/1 [SAx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
1Bt [E|C-w-- DPT_Ack 0/1 [SAX] Desenclavar alarma Alarma = 0 + Desenclavar = 1 =>
38, 53, 68 Fin de alarma
1Bt [E|cC-w-- DPT_Ack 0/1 [SAX] Desenclavar alarma Alarma = 1 + Desenclavar =1 =>
Fin de alarma
39. 54. 69 1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [SAX] Standby (estado) 0 = Standby Off; 1 = Standby On
re 1Bit [ S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [SAx] Standby (estado) 0 = Standby On; 1 = Standby Off
40, 55, 70 1Byte | E| C-w-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [SAX] Escenas 0 - 63 (Ejecutar 1 - 64); 128 - 191
(Salvar 1 - 64)
71,104, 137 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] On/Off 0 = Off; 1 = On
72,105, 138 1 Bit S CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
73, 106, 139 1 Bit E|C-WTU DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
74, 107, 140 1 Bit S| CR-T- DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
75, 108, 141 1Byte | E|C-WTU DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Variable de control (enfriar) 0 - 100%
76, 109, 142 1Byte | E|C-WTU DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Variable de control (calentar) |0 - 100%
77,110, 143 1Byte |E | C-w-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [FCx] Escenas 0 - 63 (Ejecutar 1 - 64); 128 - 191
(Guardar 1 - 64)
78, 111, 144 1Bt |[E|[C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula enfriar: variable de 1o _ cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
control (1 bit)
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1Byte | S CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Valvula enfriar: control (1 byte) |0 - 100%
1Byte [ S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Valvula: control (1 byte) 0 - 100%
79 112, 145 1 Bit S CR-T- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula enfriar: control (1 bit) |0 = Abierta; 1 = Cerrada
! ! 1Bt [ S| CR-T- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Vélvula: control (1 bit) 0 = Abierta; 1 = Cerrada
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula enfriar: control (1 bit) |0 = Cerrada; 1 = Abierta
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula: control (1 bit) 0 = Cerrada; 1 = Abierta
1Bt |s| cr-T- DPT_Switch 0/1 g;‘;’r‘ﬂev("’g‘s’ggoe)”f”a“ proteccion anti- |5 _ 12 ctivo; 1 = Activo
80, 113, 146 — — .
1Bt |[s| cr-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula: proteccion anti-agarre |, _ 1o tivo: 1 = Activo
(estado)
81, 114, 147 1Bit |E|Cc-wTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula calentar: variable de |, _ orrar valvula; 1 = Abrir valvula
control (1 bit)
1Byte [s | crR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [;%;‘)] Valvula calentar: control (115 _ 1000
2, Ll e 1 Bit S| CR-T- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula calentar: control (1 bit) |0 = Abierta; 1 = Cerrada
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula calentar: control (1 bit) |0 = Cerrada; 1 = Abierta
83, 116, 149 1Bt |s| cr-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula calentar: proteccion |y _ 1nactivo: 1 = Activo
anti-agarre (estado)
84. 117. 150 1 Bit E|C-WTU DPT_Enable 0/1 [FCx] Ventilador: manual/automatico |0 = Automatico; 1 = Manual
! ! 1Bt |E|C-WTU DPT_Enable 0/1 [FCx] Ventilador: manual/automatico |0 = Manual; 1 = Automatico
1Bt |s| cr-T- DPT_Enable 0/1 Ezgé]d\snt"ado“ manual/automatico |, _ a\tomatico: 1 = Manual
85, 118, 151 . - —
1Bt |s| crR-T- DPT_Enable 0/1 [FCx] Ventilador: manual/automatico o _ yanua1: 1 = Automatico
(estado)
86, 119, 152 1Byte [S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Ventilador: control de velocidad |0 - 100%
87, 120, 153 18t | S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: control de velocidad|o _ off; 1 = on
88, 121, 154 18t | S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: control de velocidad|y _ off; 1 = on
89, 122, 155 1Bit [S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: control de velocidad g _ of; 1 = on
90, 123, 156 1Bt |E|c-wTu DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: modo Boost gn: Modo Boost Off; 1 = Modo Boost
91, 124, 157 1Bt |E|Cc-wTuU DPT_Step 0/1 E)';?;]s Ventilador manual: control por |, _ nisinuir; 1 = Aumentar
92, 125, 158 1 Bit E([C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 0 |0 = Off; 1 = On
93, 126, 159 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 1 [0 = Off; 1 = On
94, 127, 160 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 2 [0 = Off; 1 = On
95, 128, 161 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 3 |0 = Off; 1 = On
96, 129, 162 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 4 [0 = Off; 1 = On
97, 130, 163 1 Bit E|C-WTU DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: velocidad 5 |0 = Off; 1 = On
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_ _ [FCx] Ventilador manual: control VO = 0; V1 = 20%; V2 = 40%; V3 =
lByte | E|C-WTU DPT_Fan_Stage 0-25 enumerado 60%; V4 = 80%; V/5 = 100%
_ _ [FCx] Ventilador manual: control A _ cnos- _ o
1Byte | E[{C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumerado VO = 0; V1 = 50%; V2 = 100%
_ _ [FCx] Ventilador manual: control VO = 0; V1 = 33,3%; V2 = 66,6%;
98, 131, 164 1Byte | E[{C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumerado V3 = 100%
_ _ [FCx] Ventilador manual: control VO = 0; V1 = 25%; V2 = 50%,; V3 =
1Byte [E|C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumerado 75%: V4 = 100%
_ _ [FCx] Ventilador manual: control A _ o
1Byte | E[{C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumerado VO = 0; V1 = 100%
. [FCx] Ventilador manual: control
- [v) - 0, - 0,
99, 132, 165 1Byte | E| C-WTU DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje 0 - 100%
2Bytes| E|Cc-wTU DPT_TimePeriodMin 0 - 65535 [FCx] Ventilador manual: duracion dellg _ giompre; 1 - 1440 min
100. 133, 166 control manual
e _ ' : ) [FCx] Ventilador manual: duracién del|, _ . D
2Bytes| E| C-WTU DPT_TimePeriodHrs 0 - 65535 control manual 0 = Siempre; 1-24h
1Byte |E|C-WTU DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Ventilador: velocidad de 0 - 100%
recirculacion de aire automatica
1Byte |E|C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 [FCx] Ventilador: velocidad de VO =0;Vl=1;V2=2;V3=3
101, 134, 167 recirculacion de aire automatica
! ! _ ) [FCx] Ventilador: velocidad de A, . _
1Byte | E[{C-WTU DPT_Fan_Stage 0 - 255 recirculacién de aire automatica VO=0;Vl=1;,V2=2
1Byte |E|C-WTU DPT_Fan_Stage 0- 255 [FCx] Ventilador: velocidad de VO =0;Vl=1
recirculacion de aire automatica
. _ [FCx] Ventilador: velocidad A .. .. _
1Byte | S CR-T DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumeracién (estado) VO=0;Vl=1;,V2=2;V3=3
e _ [FCx] Ventilador: velocidad A 4. _
102, 135, 168 1Byte [ S| CR-T DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumeracion (estado) VO=0;Vl=1;Vv2=2
. _ [FCx] Ventilador: velocidad _ Q. _
1Byte | S CR-T DPT_Fan_Stage 0 - 255 enumeracién (estado) VO=0;Vl=1
. [FCx] Ventilador: velocidad
- - 0o/ - [s) - 0,
103, 136, 169 1Byte [ S| CR-T DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje (estado) 0 - 100%
170 1Byte | E| C-W -~ DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Termostato] Escenas Valor de escena
171, 209, 247 2Bytes| E|C-WTU DPT_Value_Temp -273,00°0 - 670433,28° [[Tx] Fuente de temperatura 1 Temperatura de sensor externo
172, 210, 248 2Bytes| E|C-WTU DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° [[Tx] Fuente de temperatura 2 Temperatura de sensor externo
173, 211, 249 2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_Temp -273,000 - 670433,28° |[Tx] Temperatura efectiva Temperatura efectiva de control
1=Confort
174, 212, 250 1Byte | E| C-wW-- DPT_HVACMode 2=Standby [Tx] Modo especial Valor de modo de 1 byte
’ ' - 3=Econdémico
4=Proteccion
175. 213, 251 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! 1Bt |[E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Apagar; 1 = Encender
176, 214, 252 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Nada; 1 = Disparo
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1 Bit E|[|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Apagar; 1 = Encender
177, 215, 253 1 Bit E| C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: econdmico 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! 1Bit [E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: econdmico 0 = Apagar; 1 = Encender
178. 216, 254 1 Bit E|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: proteccion 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! 1 Bit E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: proteccién 0 = Apagar; 1 = Encender
179, 217, 255 1 Bit E| C-W-- DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
180, 218, 256 1 Bit E| C-W-- DPT_Trigger 0/1 [Tx] Prolongacion de confort 0 = Nada; 1 = Confort temporizado
1=Confort
2=Standby .
181, 219, 257 1Byte [ S| CR-T- DPT_HVACMode 3—Econdmico [Tx] Modo especial (estado) VValor de modo de 1 byte
4=Proteccién
182, 220, 258 2Bytes| E| C-W -~ DPT_Value_Temp -273,00°0 - 670433,28° |[Tx] Consigna Consigna del termostato
2Bytes| E| C-W -~ DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° ([Tx] Consigna basica Consigna de referencia
183, 221, 259 1Bt |E| c-w-- DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (paso) ? = Decrementar consigna; 1 =
ncrementar consigna
184, 222, 260 2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_Tempd -671088,64° - 670433,289|[Tx] Consigna (offset) Valor de offset en coma flotante
185, 223, 261 2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_Temp -273,00°0 - 670433,28° |[Tx] Consigna (estado) Consigna actual
186, 224, 262 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° ([[Tx] Consigna basica (estado) Consigna basica actual
187, 225, 263 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Tempd -671088,64° - 670433,289|[Tx] Consigna (estado de offset) \Valor actual del offset
188, 226. 264 1 Bit E|C-W-- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reinicio de consigna Reinicio a valores por defecto
! ! 1Bt |[E| C-W-- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar offsets Reiniciar offset
189, 227, 265 1 Bit E|C-W-- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
190, 228, 266 1 Bit S| CR-T- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
191, 229, 267 1 Bit E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
192, 230, 268 1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off (estado) 0 = Apagar; 1 = Encender
193, 231, 269 1Bit |[E/S| CRW - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (enfriar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
194, 232, 270 1 Bit |E/S| CRW - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (calentar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
195, 233, 271 1Bt |E|C-w-- DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema | _ peghapiitar; 1 = Habilitar
secundario (enfriar)
196, 234, 272 1Bt [E|cC-w-- DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema 15 _ peghapilitar; 1 = Habilitar
secundario (calentar)
e, 208, 2237%’ Hily B/, 1Byte [ S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) |Control PI (continuo)
198, 204, 236, 242, 274,| 1Byte | S| CR-T - DPT_Scaling 0% - 100% E'CI':I]eEE:E)Varlable de control Control PI (continuo)
280 1Byte [ S| CR-T-=- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (continuo)
199, 205, 237, 243, 275,| 1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) |Control de 2 puntos
281 1Bt | S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) [Control PI (PWM)
200, 206, 223882' 244,276, 1 git |s| cr-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control de 2 puntos
(calentar)
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[Tx] [Sx] Variable de control

1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 (calentar) Control PI (PWM)
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control de 2 puntos
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (PWM)
201, 207, 239, 245, 277, . e . . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI
283 1 Bit S CR-T DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (enfriar) mayor que 0%
. . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI
R-T- !
202, 208, 240, 246, 278, 1 Bit S| C DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (calentar) mayor que 0%
284 ) ) 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI mayor que 0%
285, 286, 287, 288, 289,
290, 291, 292, 293, 294,
295, 296, 297, 298, 299,
300, 301, 302, 303, 304,| 1 Bit E| C-W-- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
305, 306, 307, 308, 309,
310, 311, 312, 313, 314,
315, 316
317, 318, 319, 320, 321,
322, 323, 324, 325, 326, W _ _
327, 328, 329, 330, 331, 1Byte | E| C-W DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
332
333, 334, 335, 336, 337,
338, 339, 340, 341, 342, W _
343, 344, 345, 346, 347, 2Bytes| E| C-W DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
348
349, 350, 351, 352, 353, W -2147483648 -
354, 355, 356 4 Bytes| E | C-W DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S| CR-T- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte [ S| CR-T-=- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcion x - Resultado (1 byte) Sin signo
2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
357, 358, 359, 360, 361, e -2147483648 - . _ .
362, 363, 364, 365, 366 4Bytes| S| CR-T DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] Funcién x - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte [ S| CR-T-=- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcion x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S| CR-T - 9. XXX -671088,64 - 670433,28 |[FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
367, 369, 371 4 Bytes |[E/S| CRW T - | DPT_LongDeltaTimeSec _22111771%3;%1% ) [SAX] Tiempo de operacion (s) Tiempo en segundos
368, 370, 372 2 Bytes [E/S|CRW T - DPT_TimePeriodHrs 0 - 65535 [SAX] Tiempo de operacién (h) Tiempo en horas
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*Zennio

Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

https://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo, Espaia.

Tel. +34 925 232 002.

www.zennio.com
info@zennio.com
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