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3 Leyenda

Este manual esta sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.
Si tiene un aparato con

una version de software mas reciente, consulte en

www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardametros
aparecen subrayados.
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5 Instrucciones de seguridad y de uso

1. Instrucciones de seguridad y de uso

La instalacion, el control, la puesta en marchay la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista autorizado.

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!
¢ Inspeccione el dispositivo en busca de danos antes de la instalacién. Ponga
en funcionamiento sélo los dispositivos no dafnados.
e Cumplir con las directrices, reglamentos y disposiciones aplicables a nivel lo-
cal para la instalacion eléctrica.
*Ponga inmediatamente fuera de funcionamiento el dispositivo o la instalacion

y protéjalo contra una conexidn involuntaria si ya no esta garantizado el fun-
cionamiento seguro.

Utilice el dispositivo exclusivamente para la automatizacién de edificios y respete las
instrucciones de uso. El uso inadecuado, las modificaciones en el aparato o la inobser-
vancia de las instrucciones de uso invalidan cualquier derecho de garantia.

Utilizar el dispositivo sdlo como instalacion fija, es decir, solo cuando estd montado y
tras haber finalizado todas las labores de instalacion y puesta en marcha y sélo en el
entorno previsto para ello.

Elsner Elektronik no se hace responsable de las modificaciones de las normas poste-
riores a la publicacion de este manual.

La informacion sobre la instalacion, el mantenimiento, la eliminacion,

el alcance del suministro y los datos técnicos se encuentran en las ins-
trucciones de instalacion.

2. Descripcion

El Sensor KNX AQS/TH-UP Touch mide la concentracion de CO,, la temperatura, y
la humedad del aire de la sala y calcula el punto de rocio. El sensor puede recibir me-
diciones externas de temperatura, humedad y concentraciéon de CO, mediante el bus
y procesarlas con sus propios datos obteniendo valores globales (valores mixtos, p. €j.
promedio del ambiente). EIl KNX AQS/TH-UP Touch tiene dos pulsadores tactiles
que se pueden utilizar para cambiar la temperatura ambiente (temperatura de consig-
na), para alternar entre los modos de funcionamiento o como botones pulsadores pro-
gramables libremente.

El KNX AQS/TH-UP Touch tiene umbrales configurables. Las salidas des umbrales y
otros objetos de comunicacion se pueden conectar mediante las puertas l6gicas AND
y OR. Ademas, un comparador de variables de control integrado permite comparar y
emitir valores que se recibieron mediante objetos de comunicacion.

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ a partir de la version de software 0.1.10
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6 Puesta en marcha

Controladores Pl integrados controlan una ventilacién (segln la concentraciéon de CO,
y la humedad del aire) y una calefaccion/refrigeracion (segun la temperatura). El KNX
AQS/TH-UP Touch puede emitir una advertencia al bus en cuanto se abandona el
campo de confort (segiin DIN 1946).

En la pantalla integrada se muestran los valores propios y los datos transmitidos me-
diante el bus (p. €j. fecha, hora). El dispositivo se completa con un marco del cuadro
de interruptores utilizado en el local y se integra en la instalacién interior de una ma-
nera armonica y uniforme.

Funciones:

e Medicion de la concentracion de CO, del aire, la temperaturay la
humedad (relativa y absoluta), calculo del punto de rocio

¢ Valores mixtos obtenidos de valores de medicion propios y valores externos
(participacion ajustable a porcentaje)

e Pantalla 1-3 lineas (valores medidos o valores transmitidos mediante el bus)
o pantalla para controlar la temperatura (véase también Indicador de modo y
regulador manual de temperatura)

e 2 pulsadores tactiles. Configuracion como botones pulsadores o para
cambiar la temperatura de consigna y alternar entre los modos de
funcionamiento (véase también Modificacion de la temperatura ambiente con
los pulsadores)

e Controlador Pl para calefaccion (de uno o dos niveles) y refrigeracion (de
uno o dos niveles) segun la temperatura. Control segun valores de consigna o
temperatura de consigna basica

e Controlador Pl para ventilacion segun la humedad y la concentracion de
CO,: Aireacion/ventilacion (de un nivel) o aireacién (de uno o dos niveles)

¢ Valores limite ajustables mediante parametros o mediante objetos de
comunicacion: 3 x temperatura, 2 x humedad, 4 x CO,

e 4 puertas logicas AND y 4 puertas logicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas logicas se pueden utilizar
todos los eventos de conmutacion y las 16 entradas logicas en forma de
objetos de comunicacién. La salida de cada puerta puede configurarse como 1
bit 0 2 x 8 bits

e 2 comparadores de variables de control para emitir valores minimos,
maximos o promedio. 5 entradas respectivamente para valores recibidos a
través de objetos de comunicacion

3. Puesta en marcha

La configuracion se realiza a través del Software KNX a partir de ETS 5. El archivo de
producto esta disponible para descargar en el catdlogo en linea de ETS y en la pagina
principal de Elsner Elektronik en www.elsner-elektronik.de.

Tras la conexion a la tension del bus, el dispositivo se encontrara durante aprox. 6 se-
gundos en la fase de inicializaciéon. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.
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Versidn: 26.06.2023 * Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



7 Vi Ii ionyr jo en el aparato

3.1. Direccionamiento del aparato en el bus

El dispositivo se suministra con la direccion de bus 15.15.255. Una direccién diferente
puede ser programada usando el ETS.
Para ello hay un botén con un LED de control en el dispositivo.

4. Visualizacion y manejo en el aparato

En los ETS se configuran los reglas precisas para visualizar en la pantalla y el uso de
las funciones de los pulsadores.

En la pantalla se pueden representar basicamente un indicador de texto de dos o tres
lineas (p. ej. para los valores de medicion) o el indicador del regulador de la tempera-
tura. Se puede pasar de una visualizacion a otra cuando se desee con un pulsador, a
no ser que ETS haya bloqueado esta opcién.

4.1. Indicador de modo y regulador manual de
temperatura

Segun la configuracién seleccionada de ETS, en el indicador de modo se muestra solo
el valor tedrico actual o la configuracion basica de valor teérico con indicacion analé-
gica. El area regulable manualmente se configura en ETS.

Existen las posibilidades de visualizacién siguientes:

Fig. 1
@ Indicacion de modo con valor tedrico actual o valor te6-
.- rico basico
22.0°C
[ |
Fig. 2
@ Indicacion de modo con indicaciéon analégica para cam-
.- I biar el valor teérico basico.
I T 1 En el ajuste del regulador de la figura se ve "Valor teérico
- + basico reducido".
@ Fig. 3
— Pantalla de modo con indicacién analdgica y numero.
| Indicacion del cambio del valor tedrico configurado. En
I T 1 el ajuste del regulador de la figura se ve "Valor tedrico
- =10 + basico reducido 1,0°".

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ a partir de la version de software 0.1.10
Versidn: 26.06.2023 * Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



-3.0 +3.0

@

|
-30 -10 +3.0

Simbolos

@ Modo de confort.
Se utiliza la temperatura tedrica de
confort (presencia).

{ Modo ecolégico.

Se utiliza la temperatura tedrica

nocturna.

ggg Modo de calefaccion.
Se utiliza la calefaccion.

Prioridad (puntos)

r

22.0°C

8 Vi Ii ionyr jo en el aparato

Fig. 4

Pantalla de modo con indicacion analdgica y area.
Indicacion de la zona de modificacion posible (predefini-
da como en ETS). En el ajuste del regulador de la figura
se ve "Valor tedrico basico reducido 1,0°".

Fig. 5

Pantalla de modo con indicacion analdgica, drea y niume-
ro.

Indicacion de la zona de modificacion posible (predefini-
da como en ETS) y de la modificacion del valor teérico
configurado. En el ajuste del regulador de la figura se ve
"Valor tedrico basico reducido 1,0°".

ﬂ Servicio de modo de espera.

* | Seutilizala temperatura tedrica de
modo de espera (presencia diurna).
Modo de proteccién de edificacion.

@ Se utiliza la temperatura tedrica de
proteccion de edificacién.
El simbolo parpadea cuando se ha
activado el modo pero aun no ha
transcurrido el tiempo de retraso
de la activacion.

* Modo de refrigeracion.
Se refrigera.

Fig. 6

En el tipo de regulacion "HVAC-Modus mit 2x 8 Bit"
(Modo HVAC con 2x 8 bits), los puntos situados bajo el
simbolo muestran la prioridad con la que se ejecuta el
modo actual.

Un punto: prioridad 1/guiado forzado. No se puede actuar manualmente sobre el modo
automatico de temperatura. Con los pulsadores del equipo no se puede cambiar ni la
temperatura tedrica ni el modo de funcionamiento.

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ a partir de la version de software 0.1.10
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9 Vi Ii ionyr jo en el aparato

Dos puntos: prioridad 2. La temperatura teérica y el modo de funcionamiento se pue-
den modificar con los pulsadores.

4.2. Modificacion de la temperatura ambiente con
los pulsadores

Si el indicador de modo esta activo, puede modificar manualmente con los pulsadores
la temperatura tedrica de la sala y el modo de funcionamiento. Las funciones de los
pulsadores se pueden bloquear en ETS o pueden estar bloqueados por el modo de fun-
cionamiento en la prioridad 1. También se puede bloquear la seleccion manual de los
modos de funcionamiento individuales en ETS.

Reducir tempera- | Presionar brevemente Se reduce el valor tedrico de tempera-
tura especificada el pulsador izquierdo tura ambiental.
(-) El incremento se define en ETS

(de 0,1°Cab-°C).

Aumentar latem- | Presionar brevemente Se aumenta el valor teérico de tempe-
peratura especifi- | el pulsador derecho ratura ambiente. El incremento se
cada (+) define en ETS (de 0,1 °C a 5 °C).
Cambiar de modo | Presionar mas de 2 seg. Alterna entre los modos de funciona-
el pulsador izquierdo o miento de confort, modo de espera,
derecho ecolégico y proteccién de edificacion
(si estan autorizados en ETS).
Prolongar modo en modo ecoldgico: Pasa durante un tiempo determinado
confort presionar ambos pulsado- | del modo ecoldgico al modo de confort
res a la vez mas de 2 seg. (p. ej. si las habitaciones se van a utili-

zar mas tiempo por las noches).

La duracion se define en ETS (hasta
10 horas). Se muestra el tiempo res-
tante en el modo de confort.

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ a partir de la version de software 0.1.10
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10 Protocolo de transmision

5. Protocolo de transmision

Unidades:
Temperaturas en grados Celsius
Humedad atmosférica en %
Humedad del aire absoluta en g/kg o g/m3
Concentracion de CO, en ppm
Variables de control en %

5.1. Listado de todos los objetos de
comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion
L Lectura
E Escritura
T Transmision
A Actualizacion
N° Texto Funcion Mar- Tipo de puntode Tam-
cas datos (DPT) ano
0 Versién del software legible |L-CT [[217.1] 2 Bytes
DPT_Version
1 Error del sensor temperatura / Salida L-CT [1.1] 1 Bit
humedad DPT_Switch
2 Error del sensor de CO2 Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
DPT_Switch
3 Valor medido de la temperatura |Entrada |-EC- [9.1] 2 Bytes
externa DPT_Value_Temp
4 Valor interno de medicién de la | Salida L-CT [[9.1] 2 Bytes
temperatura DPT_Value_Temp
5 valor total de medicién de la tem- | Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
peratura DPT_Value_Temp
6 Requisitos valor medicion tempe- Entrada |-EC- [1.17] 1 Bit
ratura min./max. DPT_Trigger
7 Valor registrado de temperatura |Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
minimo DPT_Value_Temp
8 Valor maximo medido de la tem- |Salida L-CT [[9.1] 2 Bytes
peratura DPT_Value_Temp
9 Reinicio valor medicion de la Entrada -EC- [1.17] 1 Bit
temp. min. /max. DPT_Trigger
10 | Temp. valor limite 1: Valor abso- |Entrada/ LECT |[[9.1] 2 Bytes
luto Salida DPT_Value_Temp
11 | Temp. valor limite 1: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ Version: 26.06.2023  Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



11 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
12 | Temp. valor limite 1: Retraso de | Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de O a1 DPT_Value_Time
13 | Temp. valor limite 1: Retraso de | Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_Value_Time
14 | Temp. valor limite 1: salida de Salida L-CT [1.1] 1 Bit
conmutacion DPT_Switch
15 | Temp. valor limite 1: Salida de Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
conmutacién bloq. DPT_Bool
16 | Temp. valor limite 2: Valor abso- |Entrada/ LECT |[[9.1] 2 Bytes
luto Salida DPT_Value_Temp
17 | Temp. valor limite 2: (1:+ ] 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
18 | Temp. valor limite 2: Retraso de | Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de O a1 DPT_Value_Time
19 | Temp. valor limite 2: Retraso de | Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_Value_Time
20 |Temp. valor limite 2: salida de Salida L-CT [1.1] 1 Bit
conmutacion DPT_Switch
21 | Temp. valor limite 2: Salida de Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
conmutacién bloq. DPT_Bool
22 | Temp. valor limite 3: Valor abso- |Entrada/ | LECT [[9.1] 2 Bytes
luto Salida DPT_Value_Temp
23 | Temp. valor limite 3: (1:+ | 0:-) Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
24 | Temp. valor limite 3: Retraso de |Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de O a1 DPT_Value_Time
25 | Temp. valor limite 3: Retraso de |Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_Value_Time
26 | Temp. valor limite 3: salida de Salida L-CT [1.1] 1 Bit
conmutacion DPT_Switch
27 |Temp. valor limite 3: Salida de Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
conmutacién bloq. DPT_Bool
29 |Reguladortemp.: Modo climatiza-|Entrada |-EC- [20.102] 1 Byte
cion (prioridad 1) DPT_HVACMode
30 |Reguladortemp.: Modo climatiza- Entrada/ LECT [20.102] 1 Byte
cion (prioridad 2) Salida DPT_HVACMode
31 | Reg. temp.: Activ. modo prot. Entrada/ |[LECT [[1.1] 1 Bit
heladas/térm. Salida DPT_Switch
32 |Reguladortemp.: Bloqueo (activo | Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
para valor=1) DPT_Switch
33 | Regulador temp.: Valor consigna | Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
actual DPT_Value_Temp
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12 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo

34 |Regul. temp.: Cambio (calef. =0 | |Entrada | -EC- [1.1] 1 Bit
refrig. = 1) DPT_Switch

35 | Regulador temp.: Valor consigna Entrada/ LECT [[9.1] 2 Bytes
Conf.calefaccion Salida DPT_Value_Temp

36 | Regul.temp.1: Val. Consig.Conf. |Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
Calef. (1:+]|0:-) DPT_Switch

37 | Regul. temp.: Val. Consig. Conf. | Entrada/ LECT [9.1] 2 Bytes
refrigeracion Salida DPT_Value_Temp

38 |Regul.temp.1: Val. Consig. Conf. |Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
Refrig.(1:+]0:-) DPT_Switch

39 | Regul. temp.: Desplaz.de val. Entrada/ |[LECT |[9.1] 2 Bytes
cons. Bas.s 16 bits Salida DPT_Value_Temp

40 | Regulador temp.: Valor consigna Entrada/ LECT |[9.1] 2 Bytes
Espera calefacciéon Salida DPT_Value_Temp

41 | Regul.temp.1:Val. Consig. Espera Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
calef.(1:+]0:-) DPT_Switch

42 | Regul. temp.: Val. consig. Espera Entrada/ LECT [9.1] 2 Bytes
refrigeraciéon Salida DPT_Value_Temp

43 | Regul.temp.1:Val.consig. Espera |Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
refrig.(1:+]0:-) DPT_Switch

44 | Regulador temp.: Valor consigna Entrada/ LECT |[9.1] 2 Bytes
Eco calefaccion Salida DPT_Value_Temp

45 |Regul.temp.1: Valor cons. Eco Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
calef.(1:+ 0:-) DPT_Switch

46 | Regulador temp.: Valor consigna Entrada/ LECT |[9.1] 2 Bytes
Eco refrigeraciéon Salida DPT_Value_Temp

47 | Regul.temp.1: Valor cons. Eco Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
refrig. (1:+ | 0:-) DPT_Switch

48 | Regul. temp.: Var. de contr. de Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
calef. (1° nivel) DPT_Scaling

49 | Regul. temp.: Var. de contr. de Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
calef. (2° nivel) DPT_Scaling

50 |Regul. temp.: Magnitud de ajuste |Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
refrig.(1° nivel) DPT_Scaling

51 |Regul. temp.: Magnitud de ajuste |Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
refrig.(2° nivel) DPT_Scaling

52 |Regul.temp.: Estado calef.nivel 1 |Salida L-CT [1.1] 1 Bit
(1=0ON|0=0FF) DPT_Switch

53 |Regul.temp.: Estado calef.nivel 2 | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
(1=0ON|0=0FF) DPT_Switch

54 |Regul.temp.: Estado refrig. nivel1 | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
(1=ON | 0=0FF) DPT_Switch
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13 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
55 |Regul.temp.: Estado refrig. nivel2 | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
(1=ON | 0=0FF) DPT_Switch
56 |Reguladortemp.: Estado de pro- |Entrada/ | LECT [[1.1] 1 Bit
longacion Confort Salida DPT_Switch
57 |Regulador temp.: Tiempo de pro- |[Entrada |LECT |[7.5] 2 Bytes
longacion Confort DPT_TimePeriodSec
58 |Regul.temp.: mag. de ajuste para |Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
valv.de 4/6 vias DPT_Scaling
59 valor de medicion de la humedad Entrada -EC- [9.7] 2 Bytes
externo DPT_Value_Humidity
60 | Valor interno de medicion de Salida L-CT [[9.7] 2 Bytes
humedad DPT_Value_Humidity
61 valor total de medicion de la Salida L-CT [9.7] 2 Bytes
humedad DPT_Value_Humidity
62 | Requisitos valor medido de la Entrada |-EC- [1.17] 1 Bit
humedad min./max. DPT_Trigger
63 | Valor registrado de humedad Salida L-CT [9.7] 2 Bytes
minimo DPT_Value_Humidity
64 | Valor registrado de humedad Salida L-CT [[9.7] 2 Bytes
maximo DPT_Value_Humidity
65 Reinicio valor medido de la Entrada -EC- [1.17] 1 Bit
humedad min./max. DPT_Trigger
66 | Humedad valor limite 1: Valor Entrada/ LECT |[9.7] 2 Bytes
absoluto Salida DPT_Value_Humidity
67 |Humedad valor limite 1: (1:+ | 0:-) |[Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
68 | Humedad val. Lim. 1: Retraso de |Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de 0O a1 DPT_Value_Time
69 Humedad val. Lim. 1: Retraso de Entrada -EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de 1a0 DPT_Value_Time
70 | Humedad valor limite 1: salida de | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
conmutacion DPT_Switch
71 Humedad val. Lim. 1: Salida de Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
conmutacion bloq. DPT_Bool
72 |Humedad valor limite 2: Valor Entrada/ LECT |[9.7] 2 Bytes
absoluto Salida DPT_Value_Humidity
73 |Humedad valor limite 2: (1:+ | 0:- ) |Entrada | -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
74 |Humedad val. Lim. 2: Retraso de Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de O a1 DPT_Value_Time
75 Humedad val. Lim. 2: Retraso de Entrada -EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_Value_Time
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N°

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

Texto

Humedad valor limite 2: salida de
conmutacion

Humedad val. Lim. 2: Salida de
conmutacién bloqueo

control humedad: Objeto de blo-
queo

control humedad: valor de con-
signa

control humedad: Valor de con-
signa (1:+ 0:-)

control humedad: magnitud
ajuste deshumidificacién

control humedad: Magnitud
aj.deshumidif. 2° nivel

control humedad: magnitud de
ajuste humidificacién

control humedad: Estado humidi-
fic. (1=ON | 0=OFF)

control humedad: Estado deshu-
midif.2(1=ON | 0=OFF)

control humedad: Estado humidi-
fic. (1=ON | 0=OFF)

Temperatura del punto de des-
congelacion

Temp. refrigerante: Valor limite

Temp. refrigerante: valor real

Temp. refrigerante: Cambio offset
(1:4]0:-)

Temp. refrigerante: Retraso de
conmut.de 0 a1

Temp. refrigerante: Retraso de
conmut.de 1a0

Temp. refrigerante: salida de con-
mutacion

Temp. refrigerante: Salida de
conmutacion bloqueo

Humedad absoluta [g/kg]

Humedad absoluta [g/m3]

14

Funcion

Salida

Entrada

Entrada

Entrada/

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida

Mar-

cas

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[1.2]

DPT_Bool

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.2]

DPT_Bool

[6.1]

DPT_Scaling

(6.1]

DPT_Scaling

[6.1]

DPT_Scaling

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[9.1]
DPT_Value_Temp
[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[14.5]
DPT_Value_Ampli-
tude

[14.17]
DPT_Value_Density

Tam-

afo

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

4 Bytes

4 Bytes
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15 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
97 | Estatus temp.ambiental: 1=aco- | Salida L-CT [1.2] 1 Bit
gedora | O=desagrad. DPT_Bool
98 |CO2 valor de medicién externo Entrada |-EC- [9.8] 2 Bytes
DPT_Value_AirQua-
lity
99 |Valor de medicion de CO2 interno | Salida L-CT [9.8] 2 Bytes
DPT_Value_AirQua-
lity
100 valor total de mediciéon CO2 Salida L-CT [9.8] 2 Bytes
DPT_Value_AirQua-
lity
101 | Requisitos valor maximo CO2 Entrada -EC- [1.17] 1 Bit
DPT_Trigger
102 |Valor maximo de medicion de Salida L-CT [[9.8] 2 Bytes
CO2 DPT_Value_AirQua-
lity
103 |Reinicio valor maximo CO2 Entrada |-EC- [1.17] 1 Bit
DPT_Trigger
104 CO2 valor limite 1: Valor absoluto | Entrada/ LECT |[9.8] 2 Bytes
Salida DPT_Value_AirQua-
lity
105 | CO2 valor limite 1: (1:+ ] 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
106 | CO2 valor limite 1: Retraso de Entrada -EC- |[9.010] 2 Bytes
conmut.de 0O a1 DPT_Value_Time
107 CO2 valor limite 1: Retraso de Entrada -EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de 1a0 DPT_Value_Time
108 | CO2 valor limite 1: salida de con- |Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
mutacion DPT_Switch
109 |CO2 valor limite 1: Salida de con- |[Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
mutacion bloqueo DPT_Bool
110 | CO2 valor limite 2: Valor absoluto |[Entrada/ |[LECT [9.8] 2 Bytes
Salida DPT_Value_AirQua-
lity
111 | CO2 valor limite 2: (1:+ ] 0:-) Entrada -EC- [[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
112 ' CO2 valor limite 2: Retraso de Entrada -EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de 0 a1 DPT_Value_Time
113 | CO2 valor limite 2: Retraso de Entrada -EC- |[9.010] 2 Bytes
conmut.de 1a0 DPT_Value_Time
114 CO2 valor limite 2: salida de con- | Salida L-CT [1.1] 1 Bit
mutacion DPT_Switch
115 | CO2 valor limite 2: Salida de con- Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
mutacion bloqueo DPT_Bool
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16 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
116 | CO2 valor limite 3: Valor absoluto | Entrada/ LECT |[9.8] 2 Bytes
Salida DPT_Value_AirQua-
lity
117 | CO2 valor limite 3: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
118 | CO2 valor limite 3: Retraso de Entrada |-EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de O a1 DPT_Value_Time
119 CO2 valor limite 3: Retraso de Entrada -EC- [9.010] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_Value_Time
120 ' CO2 valor limite 3: salida de con- |Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
mutacion DPT_Switch
121 CO2 valor limite 3: Salida de con- |Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
mutacion bloqueo DPT_Bool
122 | CO2 valor limite 4: Valor absoluto |[Entrada/ |[LECT [9.8] 2 Bytes
Salida DPT_Value_AirQua-
lity
123 |CO2 valor limite 4: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
124 | CO2 valor limite 4: Retraso de Entrada |-EC- [7.5] 2 Bytes
conmut.de 0 a1 DPT_TimePeriodSec
125 | CO2 valor limite 4: Retraso de Entrada -EC- [7.5] 2 Bytes
conmut.de1a0 DPT_TimePeriodSec
126 | CO2 valor limite 4: salida de con- | Salida L-CT [1.1] 1 Bit
mutacion DPT_Switch
127 CO2 valor limite 4: Salida de con- |Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
mutacion bloqueo DPT_Bool
128 | CO2 control: Objeto de bloqueo | Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
129 | CO2 control: valor de consigna Entrada/ LECT [[9.8] 2 Bytes
Salida DPT_Value_AirQua-
lity
130 | CO2 control: Valor de consigna 1=Ele- -EC- [1.2] 1 Bit
(1:4]0:-) vacién DPT_Bool
| 0 = Des-
censo
131 |CO2 control: Magnitud aj. venti- |Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
lacion (1° nivel) DPT_Scaling
132 | CO2 control: Magnitud aj. venti- |Salida L-CT |[5.1] 1 Byte
lacion (2° nivel) DPT_Scaling
133 | CO2 control: Estatus ventilacion | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
(1=ON | 0=0FF) DPT_Switch
134 | CO2 control: Estatus ventilacion 2 | Salida L-CT [1.1] 1 Bit
(1=ON | 0=0FF) DPT_Switch
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N°

135

136

137

138

139

140

141

142

143

144

145

146

147

148

149

150

151

152

153

154

155

Texto

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 1

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 2

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 3

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 4

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 5

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: salida

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: bloqueo

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 1

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 2

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 3

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 4

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 5

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: salida

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: bloqueo

AND lbgica 1: Salida de conmuta-
cion 1 Bit

AND légica 1: Salida A 8 Bit

AND logica 1: Salida B 8 Bit

AND légica 1: Salida de conmuta-
cion bloqueo

AND lbgica 2: Salida de conmuta-
cion 1 Bit

AND légica 2: Salida A 8 Bit

AND logica 2: Salida B 8 Bit
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Funcion

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Mar-

cas

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de Tam-
datos (DPT) afo
[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
5.XXX

(5] 1 Byte
5.xxX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
5.XXX

(5] 1 Byte
5.xxX
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18 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
156 |AND légica 2: Salida de conmuta- Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
157 | AND légica 3: Salida de conmuta- | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
158 | AND légica 3: Salida A 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
159 |AND légica 3: Salida B 8 Bit Salida L-CT |[5] 1 Byte
5.XXX
160 |AND légica 3: Salida de conmuta- Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
161 | AND légica 4: Salida de conmuta- | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
162 | AND légica 4: Salida A 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
163 |AND logica 4: Salida B 8 Bit Salida L-CT |[5] 1 Byte
5.XXX
164 | AND légica 4: Salida de conmuta- Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
181 OR logica 1: Salida de conmuta- | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
182 | OR logica 1: Salida A 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
183 | OR logica 1: Salida B 8 Bit Salida L-CT [5] 1 Byte
5.XXX
184 | OR logica 1: Salida de conmuta- | Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
185 OR logica 2: Salida de conmuta- | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
186 | OR logica 2: Salida A 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
187 |OR logica 2: Salida B 8 Bit Salida L-CT |[5] 1 Byte
5.XXX
188 | OR logica 2: Salida de conmuta- Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
189 OR logica 3: Salida de conmuta- | Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
190 OR logica 3: Salida A 8 Bit Salida L-CT [5] 1 Byte
5.xxX
191 OR logica 3: Salida B 8 Bit Salida L-CT [5] 1 Byte
5.XXX
192 |OR logica 3: Salida de conmuta- |Entrada |-EC-  |[1.2] 1 Bit
cion bloqueo DPT_Bool
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19 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
193 OR logica 4: Salida de conmuta- | Salida L-CT [1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
194 |OR logica 4: Salida A 8 Bit Salida L-CT |[5] 1 Byte
5.XXX
195 OR logica 4: Salida B 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
196 OR logica 4: Salida de conmuta- | Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cién bloqueo DPT_Bool
200 |Entrada ldgica 1 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
201 |Entrada légica 2 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
202 |Entrada ldgica 3 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
203 |Entrada légica 4 Entrada |-EC- [[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
204 |Entrada logica 5 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
205 |Entrada légica 6 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
206 |Entrada ldgica 7 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
207 |Entrada légica 8 Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
208 |Entrada logica 9 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
209 |Entrada légica 10 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
210 |Entrada ldgica 11 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
211 |Entrada légica 12 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
212 |Entrada ldgica 13 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
213 |Entrada légica 14 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
214 |Entrada ldgica 15 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
215 |Entrada légica 16 Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
220 Contraste de la pantalla (1=mas| |Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
0 = menos) DPT_Switch
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N°

230

232

233

234

235

236

237

238

239

240

241

242

243

244

245

246

247

248

249

250

Texto

Fecha para la pantalla

hora para la pantalla

Objeto 1 de 8 bits para pantalla
Objeto 2 de 8 bits para pantalla
Objeto 3 de 8 bits para pantalla
Objeto 1 de 16 bits para pantalla
Objeto 2 de 16 bits para pantalla
Mensaje de texto 1 para la panta-

lla

Mensaje de texto 2 para la panta-
lla

Autorizacién de retroceso para
pantalla

Pulsador 1 largo

Pulsador 1 corto

Pulsador 1 conmutar

Pulsador 1 Reduccidn de la lumi-
nosidad

Pulsador 1 codificador 8 bit
Pulsador 1 codificador 16 bit
Pulsador 1 escena

Pulsador 2 largo

Pulsador 2 corto

Pulsador 2 conmutar

Pulsador 2 Reduccion de la lumi-
nosidad

20

Funcion

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada/
Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada/
Salida

Mar-

cas

-ECT

-ECT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)
[11.1]

DPT_Date

[10.1]
DPT_TimeOfDay
(5]

B.xxx

[5]

5.XXX

(5]

B.xxx

[9]

9.XXX

(9l

9.XXX

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[16.0] DPT_Strin-
g_ASClIl

[1.1]
DPT_Switch

[1.8]
DPT_UpDown
[1.10]

DPT_Start

[1.1]
DPT_Switch

[3.7]
DPT_Control_Dim-
ming

[5]

5.XxX

(9l

9.XXX

(5]

5.XxX

[1.8]
DPT_UpDown
[1.10]

DPT_Start

[1.1]

DPT_Switch

[3.71
DPT_Control_Dim-
ming

Tam-
afo

3 Bytes
3 Bytes
1 Byte

1 Byte

1 Byte

2 Bytes
2 Bytes
14 Bytes
14 Bytes
1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

4 Bit

1 Byte
2 Bytes
1 Byte
1 Bit

1 Bit

1 Bit

4 Bit
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21 Ajuste de parametros

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
251 Pulsador 2 codificador 8 bit Salida L-CT [5] 1 Byte
B.xxx
252 | Pulsador 2 codificador 16 bit Salida L-CT [9] 2 Bytes
9.xxX
253 Pulsador 2 escena Salida L-CT [5] 1 Byte
B.xxx
221 |lluminacién de la pantalla (1 = Entrada |-EC- [1.1] 1 Bit
encendido | 0 = apagado) DPT_Switch
222 |lluminacion de la pantalla Lumi- |Entrada |LECT |[5.1] 1 Byte
nosidad DPT_Scaling
223 |lluminacién de la pantalla Entrada |LECT |[7.5] 2 Bytes
Retardo de desactivacion DPT_TimePeriodSec

6. Ajuste de parametros

6.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les".

6.2. Ajustes generales

Ajuste las propiedades basicas de transmisién de datos y elija si se deben enviar los
objetos de falla.

Retraso del envio tras encendido y programacién para:

Valores de medicion 5se..*2h
Umbrales y salidas de conmutacion bse..*2h
Controlador-objetos 5sel10se..*2h

Salidas légicas 5se10se..*2h
Velocidad maxima de los telegramas * 1 telegrama por segundo

¢ 5 telegramas por segundo
. en

¢ 20 telegramas por segundo
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Usar objeto obstaculizante temperatura/ SieNo
humedad
Usar objeto obstaculizante CO2 SieNo

6.3. Valor de medicion de temperatura

En la medicion de la temperatura se considera el calentamiento intrinseco del in-
strumento generado por el circuito electronico. Se compensa en el dispositivo.

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.
De este modo, se pueden corregir las diferencias permanentes en los valores de medi-
cion.

Compensaciéon en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicién total.

Usar un valor de medicion externo No e Si

Porcentaje del valor de medicion externo 5%¢10%e®..250 %°..2100 %
en el valor de medicién total

Comportamiento de envio para el valor de ¢ no enviar
medicion interno y total e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce..250°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5sel10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicion actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de temperatura". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

6.4. Umbrales de temperatura

Active los umbrales de temperatura necesarios. A continuacion se muestran los menus
para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo
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6.4.1. Umbral1, 2, 3,4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensidon y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Conservar los umbrales y los retrasos reci- *no
bidos por objeto de comunicacion e tras volver la tension
e tras volver la tensién y
tras la programacion
Umbral inicial en 0,1 °C -300 ... 800; 200
valido hasta la 1.2 comunicacion

Limitacion de valor de objeto (min.) -300...800

en0,1°C

Limitacion de valor de objeto (max.) -300...800

en0,1°C

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento / Disminucién
Incremento 0,1°Ce...e5°C

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbra.

Histéresis en % del umbral 0...50; 20
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Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida e U por encima = 1| U - hist. por debajo =0

(U = umbral) e U porencima=0 | U- hist. por debajo=1
® U pordebajo=1 | U+ hist. por encima =0
e U por debajo=0 | U + hist. por encima =1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si

(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

La salida de conmutacion envia ¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

Ciclo 5se10se30s...e2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo
La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-  No e Si
cion

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-
tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo ® Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
¢ Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Valor del objeto de bloqueo antesde la1.? 0e1

comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
e enviar 0
e enviar 1
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Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Ajuste de parametros

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

r ien i nmutacion uear n valor
El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacion = 1 = enviar 1
® no enviar notificaciéon

modificacién a 0 e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-

cion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

La salida de conmutacion envia en caso de | si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

modificacién a 0 y ciclicamente

6.5.

Active el control si desea utilizarlo.

Control Pl de la temperatura

Utilizar control No e Si

Control: aspectos generales

Configure en qué casos se deben conservar los valores de consigna y el tiempo de
prolongacion recibidos por objeto. El pardmetro solo se tiene en cuenta cuando el
ajuste por objeto esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver
latensiony tras la programacion' no se debe utilizar para la primera puesta en marcha,
ya que hasta la primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el
ajuste mediante objetos se ignora).

Para un control de la temperatura ambiente adaptado a las necesidades se utilizan los
modos de confort, espera, eco y proteccion de edificacion.

Confort para presencia,

Espera para ausencia,

Eco como modo nocturno y

Proteccion anticongelamiento/térmica (proteccion de edificaciéon) por ejemplo
con la ventana abierta.

En los ajustes del controlador de temperatura se especifican las temperaturas de con-
signa para cada uno de los modos. Los objetos determinan el modo que debe ejecu-
tarse. El cambio de un modo a otro se puede accionar de forma manual o automatica
(p. ej., mediante temporizador, contacto de ventana).

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ Version: 26.06.2023  Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



26 Ajuste de parametros

El modo se puede cambiar mediante dos objetos de 8 bits que posean diferentes prio-
ridades. Objetos

"... Modo HVAC (Prio 2)" para conmutacion en servicio diario y

"... Modo HVAC (Prio 1)" para conmutacion central con mayor prioridad.

Los objetos se codifican como sigue:

0 = Automatico

1 = Confort
2 = Espera
3 =Eco

4 = Proteccion de edificacion

Alternativamente pueden utilizarse tres objetos, de manera que un objeto conmute en-
tre el modo eco y el modo de espera y los otros dos activen el modo de confort o el
modo de proteccidon anticongelamiento/térmica. De esta manera, el objeto de confort
bloquea el objeto de eco/espera, ya que el objeto de proteccion anticongelamiento/tér-
mica tiene mayor prioridad. Objetos

"... Modo (1: Eco, 0: Espera)",

"... Activacion modo confort" y

"... Activacion modo protecciéon anticongelamiento/térmica"

Cambio del modo mediante * dos objetos de 8 bits (modo HVAC)
¢ tres objetos de 1 bit

Especifique el modo que deba ejecutarse (por defecto) tras un reseteo (p. ej. corte de
suministro eléctrico, reinicializacion de la linea a través del bus).

Configure entonces el bloqueo del control de la temperatura mediante el objeto de
bloqueo.

Modo tras reseteo e Confort

e Espera

eEco

¢ Proteccion de edificacion
Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 = bloquear | 0 = desbloquear
con el valor * 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo tras reseteo 0e1

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ci-
clico ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo
es posible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
a partir de una modificacion de (en % 1..10; 2
absoluto)
Ciclo Gse..e5mine..e2h

(cuando se envia ciclicamente)
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El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control (0 % = OFF, >0 %
= ON) y puede emplearse para su visualizacidon o para apagar la bomba calefactora
cuando deje de funcionar la calefaccion.

Enviar el objeto de estado ® en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1
e en caso de modificaciéon a 0
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

Ciclo 5Ese..e5mine...*2h

(cuando se envia ciclicamente)

A continuacién defina el tipo de control. Las calefacciones y las refrigeraciones pue-
den operarse en dos niveles.

Tipo de control e Calefaccion de un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles
¢ Refrigeracion de un nivel
¢ Calefaccion de un nivel + refrigeracion de
un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeraciéon
de un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de dos niveles

Valor de consigna: aspectos generales

Los valores de consigna pueden especificarse para cada modo por separado o emplear
el valor de consigna de confort como valor base.

Si se utiliza el control para la calefaccién y para la refrigeracion, se podra seleccionar
el ajuste "por separado con objeto de conmutacion". De esta forma es posible conmu-
tar los sistemas que se utilizan como refrigeracion en verano y como calefaccion en in-
vierno.

En el caso de utilizar un valor base, para los otros modos se introduce solamente una
desviacion del valor de consigna de confort (p. ej. 2 °C menos para el modo de espera).

Recibido los valores nominales modifi- No  Si
cados después de cambio de modo
Ajuste de los valores nominales e separado con conmutador

e separado sin conmutador
e con base en el valor nominal de confort

Se especifica el incremento para la modificacion del valor nominal. Los cambios pue-
den estar activos de forma temporal (no se almacenan) o pueden continuar almacena-
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dos tras restablecerse la tension (y la programacion). Esto se aplica también a una pro-
longacion de confort.

Incremento para modificaciones de valores | 1... 50; 10
nominales (en 0,1 °C)
Almacenamiento de valor(es) nominales *no
y tiempo de prolongacién de confort e tras volver la tensidn
e tras volver la tensién y programacion

Desde el modo eco, es decir el modo nocturno, es posible conmutar manualmente el
regulador al modo confort. De esta manera, el valor nominal diurno puede prolongare,
por ejemplo, en caso de que haya huéspedes presentes. La duracion de periodo de
prolongacién de confort puede especificarse. Tras la expiracion del tiempo de prolon-
gacion de confort, el regulador conmuta nuevamente al modo eco.

Tiempo de prolongacion de confort en 1...36000; 3600
segundos (solo activable en el modo eco)

Valor nominal confort

El modo confort se utiliza generalmente durante el dia cuando hay presencia de perso-
nas. Para el valor nominal de confort se define un valor inicial y un rango de tempera-
tura, en el cual se modifica el valor nominal.

Valor nominal inicial calefaccion/refrigera-  -300...800; 210
cion (en 0,1 °C)

vigente hasta la 1° comunicacion

no ocurre en caso de almacenar el valor

nominal tras la programacion

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Valor de objeto minimo calefaccion/ -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C)
Valor de objeto maximo calefaccion/ -300...800; 280

refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:
Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.
Valor nominal inicial calefaccién (en 0,1 °C) | -300...800; 210
vigente hasta la 1* comunicacién
Valor de consigna de base minimo (en 0,1  -300...800; 160

oc)

Valor de consigna de base maximo (en 0,1  -300...800; 280
°C)
Disminucién de hasta (en 0,1 °C) 0...100; 50
Aumento de hasta (en 0,1 °C) 0...100; 50
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Cuando se utiliza el valor de consigna de confort como base sin objeto de conmuta-
cion, en el tipo de control "Calefaccion y refrigeracion” se predefine una zona neutra
para que no se pueda pasar directamente de la calefaccion a la refrigeracion.

Zona neutra entre calefaccion 1...100; 50
y refrigeraciéon
(si se utiliza calefaccion Y refrigeracion)

Valor de consigna de espera

El modo de espera se utiliza generalmente durante el dia cuando hay ausencia de per-
sonas.

Si los valores de consigna se especifican por separado:
Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccién (en 0,1 | -300...800; 180

°C) vélido hasta la 1.7 comunicacién

Valor de consigna inicial refrigeracion (en | -300...800; 240
0,1 °C) vélido hasta la 1. comunicacién

Valor de objeto minimo calefaccion/ -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C) -300...800; 280

Valor de objeto maximo calefaccion/
refrigeracion (en 0,1 °C)
Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:
Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.

Disminucion valor de consigna de calefac- | 0...200; 30
cion (en 0,1 °C)
(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de refrigera- 0...200; 30
cion (en 0,1 °C)
(con refrigeracion)

Valor de consigna de eco
El modo eco se utiliza generalmente como modo nocturno.

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccion (en 0,1 | -300...800; 160
°C) valido hasta la 1.2 comunicacion

Valor de consigna inicial refrigeracion (en -300...800; 280
0,1 °C) valido hasta la 1. comunicacion
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Valor de objeto minimo calefaccion/ -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C) -300...800; 280

Valor de objeto maximo calefaccion/ T
refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.

Disminucion valor de consigna de 0...200; 50
calefaccion (en 0,1 °C)

(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de 0...200; 60
refrigeracion (en 0,1 °C)

(con refrigeracion)

Valores de consigna de proteccion anticongelamiento/térmica
(proteccion de edificacion)

El modo de proteccion de edificacion se utiliza por ejemplo cuando se abren las venta-
nas para la ventilacion. Se especifican valores de consigna para la proteccidén anticon-
gelamiento (calefaccion) y la proteccion térmica (refrigeracion), que no pueden ser mo-
dificados por agentes externos (sin acceso via mandos, etc.). El modo de proteccion de
edificacién se puede activar con retraso, lo que permite abandonar el edificio antes de
que se active el control en el modo de proteccidn anticongelamiento/térmica.

Valor de consigna de proteccion -300...800; 70
anticongelamiento (en 0,1 °C)
Retraso de activacion ningunoeb5se.. . e5mine..*2h
Valor de consigna de proteccion térmica -300...800; 350
(en 0,1 °C)
Retraso de activacion ningunoe5se...e5mine...e2h

Informacion general sobre las variables de control

Este ajuste aparece solamente en los tipos de control "Calefaccién y Refrigeracion".
Aqui puede especificarse si se emplea una variable de control comun para la calefac-
cion y la refrigeracion. Si el 2° nivel tiene una variable de control comun, entonces de-
bera fijarse aqui el tipo de control del 2° nivel.

Para calefaccion y refrigeracion se e variables de control independientes
emplearan e variables de control comunes en
nivel 1
e variables de control comunes en
nivel 2

e variables de control comunes
en nivel 1+2
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Utilizar variable de control para valvulade  NoeSi

4/6 vias

(solo con variables de control comunes en

nivel 1)

Tipo de control ¢ Control si/no
(solo para nivel 2) e Control PI

La variable de control del 2° nivel es un e objeto de 1 bit
(solo para nivel 2 con control si/no) ® objeto de 8 bits

Cuando se utiliza la variable de control para una valvula de 4/6 vias se aplica:
0 %...100 % calefaccion = 66 %...100 % variable de control

OFF = 50 % variable de control

0 %...100 % refrigeracion = 33 %...0 % variable de control

6.5.1. Control de la calefaccion nivel 1/2

Si hay un control de calefaccidon configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de calefaccion.

En el 1er nivel, la calefaccion es accionada por un control PI, en el cual pueden intro-
ducirse pardmetros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una calefaccion de dos niveles), la calefaccion es accio-
nada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera conectarse el 2°
nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...100; 40
2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control e Control PI
comunes)

La variable de control es un ® objeto de 1 bit

(para nivel 2 con control si/no sin variables | e objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante ¢ parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima de cale-
faccion.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
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go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.
Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de calefaccion (observe las in-

dicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

1.5

1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de

suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control

Valor (en %)
(cuando se envia un valor)

®no se envia
e envia un valor determinado

0..100

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-

via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:

Este ajuste provee parametros fijos para aplicaciones frecuentes.

Tipo de control
Ajuste del control mediante

Aplicacion

La variable de control maxima se alcanza
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

¢ Control PI

® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

e Calefaccion por agua caliente
¢ Calefaccion por suelo radiante
¢ Ventiloconvector

¢ Calefaccion eléctrica

Calefaccion por agua caliente: 5
Calefaccion por suelo radiante: 5
Ventiloconvector: 4

Calefaccion eléctrica: 4
Calefaccion por agua caliente: 150
Calefaccion por suelo radiante: 240
Ventiloconvector: 90

Calefaccion eléctrica: 100

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de

suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control

Valor (en %)
(cuando se envia un valor)

® no se envia
e envia un valor determinado

0...100
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En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control si/no (solo nivel 2):
Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se
apagan.

Tipo de control ¢ Control si/no

(se especifica mds arriba en caso de varia-
bles de control comunes)

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del 2.°

nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/
apagado).

La variable de control es un ® objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0...100

(con un objeto de 8 bits)
Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante. En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envia un valor

6.5.2. Control de la refrigeracion nivel 1/2

Si hay un control de refrigeraciéon configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de refrigeracion.

En el 1er nivel, la refrigeracion es accionada por un control Pl, en el cual pueden intro-
ducirse pardmetros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una refrigeracion de dos niveles), la refrigeracion es ac-
cionada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.
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Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...100; 40
2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control e Control PI
comunes)

La variable de control es un ® objeto de 1 bit

(para nivel 2 con control si/no sin variables | e objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control Pl.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante ¢ parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol méaxima, es decir, en qué momento se utiliza la potencia maxima de refrigeracion.
El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere méas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna. Aqui debe-
ria ajustarse un tiempo adaptado al sistema de refrigeracion (observe las indicaciones
del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1..5
con una diferencia entre el valor de
consigna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para un techo de refrigeracion.

Tipo de control ¢ Control PI
Ajuste del control mediante ® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas
Aplicacion ® Techo de refrigeraciéon
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La variable de control maxima se alcanza Techo de refrigeracion: 5
con una diferencia entre el valor de
consigna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) Techo de refrigeracion: 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

Control si/no (solo nivel 2):

Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se apa-
gan.

Tipo de control ¢ Control si/no
se especifica mas arriba en caso
de variables de control comunes

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del 2.°

nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/
apagado).

La variable de control es un ® objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0...100

(con un objeto de 8 bits)

Determine lo que se envia al bloguearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
¢ envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Sensor KNX AQS/TH-UP Touch ¢ Version: 26.06.2023  Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



36 Ajuste de parametros

6.6. Valor de medicion de humedad

Elija si se debe enviar (siehe (ver Ajustes generales, pagina 21)), un objeto obstacu-
lizante cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No e Si

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.

Compensacion en % HR -10...10; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicién propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicion total.

Usar un valor de medicion externo No e Si
Porcentaje del valor de medicién externo 5% ¢10%®...©50%e...* 100%
en el valor de medicion total
Todos los ajustes siguientes se refieren al valor total medido
Enviar el valor medido interno y total ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1% HR*0,2% HR*0,5% HR*1,0% HR ¢
(si se envia en caso de modificacion) ...*20,0 % HR
Ciclo de envio 5se10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicion actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de humedad". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

6.7. Umbrales de humedad

Active los umbrales de humedad atmosférica necesarios. A continuacién se muestran
los menus para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2 SieNo

6.7.1. Umbral 1, 2

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El parametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensidon y tras la
programacion" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
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primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

El umbral se puede configurar por pardmetro directamente en el programa de aplica-
cion o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 % HR 0...100; 70

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de hu-
medad en el que se puede modificar el umbral (limitacion del valor del objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion

Conservar los umbrales y los retrasos reci- *no

bidos por objeto de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y tras la
programacion

Umbral inicial en 0,1 % HR 0...100; 70

valido hasta la 1.2 comunicacion

Limitacion del valor del objeto (min.) 0...100

en 0,1 % HR

Limitacion del valor del objeto (méax.) 0...100

en 0,1 % HR

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento / Disminucion
Incremento 0,1% HRe...¢2,0% HRe...¢20,0% HR
(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Histéresis en % 0...50; 20
(en relacion con el umbral)
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Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida e U por encima =1 | U - hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U por encima=0 | U - hist. por debajo =
1
e U por debajo=1 | U + hist. por encima =
0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1
Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutaciéon de 0 a 1 ningunoel1se2seb5sei0se. . e2h
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

Retraso de conmutacion de 1a 0 ningunoel1se2se5sei0se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

en caso de modificacidn

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1 y ciclica-

La salida de conmutacion envia

mente
e en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente
Ciclo 5s¢10s30s...*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo
La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-  No e Si
cion

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-
tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo ¢ Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Valor del objeto de bloqueo antesde la 1.7 0e1

comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion
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Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Ajuste de parametros

® no enviar notificaciéon
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

6.8.

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Control Pl de la humedad

Cuando activa el control de la humedad, puede configurar en lo sucesivo el tipo de con-
trol, los valores de consigna, la humidificacion y la deshumidificacion.

Utilizar el control de la humedad

Control: aspectos generales

No * Si

Con el Sensor KNX AQS/TH-UP Touch se puede controlar la deshumidificacion de
uno o dos niveles o una humidificacion/deshumidificacion combinadas.

Tipo de control

e Deshumidificacion de un nivel
¢ Deshumidificacion de dos niveles
¢ Humidificacion y deshumidificacién

Configure entonces el bloqueo del control de la humedad mediante el objeto de blo-

queo.
Comportamiento del objeto de bloqueo
con el valor

Valor del objeto de bloqueo
antes de la 1° comunicacion

¢ 1 = bloquear | 0 = desbloguear
¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear

Oe1
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Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervisién ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion y ciclicamente
A partir de un cambio de (en% absoluto) 1..20,2
Ciclo de envio bse..ebmine..*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control de salida (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacion.

Objeto(s) de estado envia(n) ® en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1 y ciclica-

mente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Ciclo de envio 5Ese..e5mine...e2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

Valor de consigna del controlador

Configure en qué casos se debe conservar el valor de consigna recibido por objeto.
Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la programacién" no se
debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea va-
lido hasta la primera comunicacion de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya
puesto en marcha puede emplearse el ultimo valor de consigna comunicado. Basica-
mente se predefine un rango de humedad del aire en el que se puede modificar el valor
de consigna (limitacion de valor de objeto).

Predefina como recibe el bus el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden de aumentar o disminuir.

Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la ten-
sién y vuelva a estar disponible al retornar la tensién de servicio.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 % HR 0...100; 70
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Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Definicion del punto de ajuste por Parametro e Objetos de communicacion
El Gltimo valor comunicado debe ser pre- *no
servado e tras volver la tensién

e tras volver la tensién y
tras la programacion
Umbral inicial en 0,1 % HR 0...100; 50
valido hasta la 1.7 comunicacién
(no al guardar el punto de ajuste después
de la programacion)

Limitacion del valor del objeto (min.) 0...100; 40
en 0,1 % HR 0...100; 60
Limitacion del valor del objeto (max.) Valor absoluto ® Aumento/disminucion

e il 1,00% * 2,00% * 5,00% * 10,00%

En el tipo de control "Humidificacidon y deshumidificacion" se predefine una zona neu-
tra para que una conmutacion directa de la humidificacion a la deshumidificacion se
puede evitar.

Zona neutra entre humidificacion y deshu-  0...50; 15

midificacion en %

(solo si se humidifica Y se deshumidifica)
La humidificacion empieza cuando la humedad relativa del aire es inferior o igual al va-
lor de consigna/valor de zona neutra.

Deshumidificacion o humidificacion

Para cada tipo de control aparecen secciones de ajuste para la humidificacion y la des-
humidificacion (1er/2.° nivel).

En la deshumidificacion de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de con-
signa entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera
conectarse el 2.° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...50; 15
2.° nivel en %
(solo para nivel 2)

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
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go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de humidificacion/deshumidifi-
cacion (observe las indicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1..50; 5

con una diferencia entre el valor de con-
signa y el real de %

Tiempo de reajuste en minutos 1...255; 3

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
¢ envia un valor determinado

Valor en % 0...100
(cuando se envia un valor)

6.9. Valor de medicion del punto de rocio

El Sensor KNX AQS/TH-UP Touch calcula la temperatura del punto de rocio y emite
el valor al bus.

Taupunkttemperatur verwenden Nein e Ja
Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacién de 0,1°C ¢ 0,2°C*0,56°C*1,0°C*2,0°C*5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se30se1mine..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

En caso necesario, active la supervision de la temperatura del refrigerante. A continua-
cion se muestra el menu para configurar otros ajustes de la supervision.

Emplear la supervision de la temperatura No ¢ Si
del refrigerante

6.9.1. Supervision de la temperatura del refrigerante

Para la temperatura del refrigerante se puede configurar un umbral que esté orientado
a la temperatura del punto de rocio actual (compensacién/discrepancia). La salida de
conmutacion de la supervision de la temperatura del refrigerante puede advertir de
condensaciones de agua en el sistema o activar medidas correctivas adecuadas.

Umbral

Umbral = temperatura del punto de rocio + compensacion
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Configure en qué casos se debe conservar la compensacion recibida por objeto. Ten-
ga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensién y tras la programacion" no se debe
utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion siem-
pre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

Conservar la compensacion recibida por *no
objeto de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y
tras la programacion

En la primera puesta en marcha se debe predefinir una compensacion que sea valida
hasta la primera comunicacién de una nueva compensacion. Con el equipo ya puesto
en marcha puede emplearse la Ultima compensacion comunicada.

La compensacion establecida se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una
modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tensidon de servicio.

Compensacion inicial en °C 0..20; 3
valido hasta la 1.? comunicacion

Incremento para cambio de compensacion | 0,1°C¢0,2°C*0,3°C*0,4°C*0,5°Ce1°C®

2°Ce3°Ce4°Ce5°C
Configuracion de la histéresis 0...50; 20
Envio del umbral * no enviar

e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacién de 0,1°C ¢ 0,2°C*0,56°C* 1,0°C*2,0°C*5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se30se1mine..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

Salida de conmutacion

El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar mediante objetos o direc-
tamente como un parametro.

Valor de la salida e U porencima=1 | U- hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U por encima =0 | U - hist. por debajo =
1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =
0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1
Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h
cuando se configura mediante objetos:
vélido hasta la 1.7 comunicacion
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Retraso de conmutacion de 1 a 0
cuando se configura mediante objetos:
vélido hasta la 1.? comunicacion

La salida de conmutacion envia

Ciclo de envio
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Ajuste de parametros

ningunoel1se2se5sei0se. . e2h

en caso de modificacion

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacién a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1 y ciclica-
mente

en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

55e10se30s...02h

La salida de conmutacién se puede bloquear mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cién
Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

No * Si

e Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1: des-
bloquear

Oe1

® no enviar notificacién
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 0 y ciclicamente
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® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
ciéon

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 =» enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
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6.10. Humedad absoluta

KNX AQS/TH-UP Touch capta el valor de humedad absoluta del aire y lo puede en-

viar al bus.
Emplear humedad absoluta No ¢ Si
Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion y ciclicamente
A partir de una modificacion de 0,19g°0,2g°059g*1,0g°*20ge*50g
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10s30s...*2h

(cuando se envia ciclicamente)

6.11. Campo de confort

El Sensor KNX AQS/TH-UP Touch puede enviar una notificacion al bus cuando se
sale del campo de confort. Con ello se puede, por ejemplo, supervisar el cumplimiento
de DIN 1946 (valores estandar) o también definir un campo de confort propio.

Emplear campo de confort No e Si

Comportamiento de envio ® en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion a 1
e en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
® ben caso de modificacion a 1 y ciclica-

mente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Sendezyklus 5se10se30s...°2h

(wenn zyklisch gesendet wird)

Defina el campo de confort indicando los valores minimos y maximos para la tempe-
ratura y la humedad. Los valores estandar indicados se corresponden con la norma
DIN 1946

Temperatura maxima en °C 25...40; 26
(estandar 26 °C)

Temperatura minima en °C 10... 21; 20
(estandar 20 °C)

Humedad relativa maxima en % 52 ...90; 65
(estandar 65 %)

Humedad relativa minima en % 10...43; 30
(estandar 30 %)

Humedad absoluta maxima en 0,1 g/kg 50...200; 115

(estandar 115 g/kg)
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Histéresis de la temperatura: 1 °C
Histéresis de la humedad relativa: 2 % HR
Histéresis de la humedad absoluta: 2 g/kg

6.12. Valor de medicion de CO2

Elija si se debe (ver Ajustes generales, pagina 21), enviar un objeto obstaculizante
cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No ¢ Si

El sensor de CO, utiliza los ultimos 7 valores minimos de CO, para la calibracion auto-
matica del sensor. Estos 7 valores minimos deben estar separados por al menos 18 ho-
ras y dentro del rango de 400 a 450 ppm (aire fresco).

Utilizar la calibracion automatica de los No e Si
sensores

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.

Compensacion en ppm -100...100; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicién propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicién total.

Usar un valor de medicion externo Nein e Ja

Porcentaje del valor de medicion externo 5% ¢10%e...©50%¢°...® 100%
en el valor de medicion total

Todos los ajustes siguientes se refieren al valor total medido
Enviar el valor medido interno y total ®no enviar
e ciclicamente
e en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
A partir de una modificacion de 2% 5% ...*50%
(respecto al ultimo valor de medicion)
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se..e2h
(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicién maximo se puede guardar y enviar al bus. El valor de medicién
actual se puede restablecer mediante el objeto "Reseteo valor maximo CO2". Después
del reseteo, el valor no se conserva.

Emplear valor maximo No ¢ Si
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6.13. Umbrales de CO2

Active los umbrales de CO2 necesarios. A continuacién se muestran los menus para
configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

300 ppm ... 1000 ppm: aire fresco
1000 ppm ... 2000 ppm: aire usado

1000 ppm =0,1 %

6.13.1.Umbral 1, 2, 3, 4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
estd activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

El umbral se puede configurar por pardmetro directamente en el programa de aplica-
cion o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacién
Umbral en ppm 0 ... 2000; 1200

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango en el que
se puede modificar el umbral (limitacion del valor del objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion

Conservar los umbrales y los retrasos reci-  ®no
bidos por objeto de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tension y
tras la programacion
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Umbral inicial en 0,1 °C 0 ... 5000; 1200

valido hasta la 1.? comunicacion

Limitacion de valor de objeto (min.) 0...5000

en ppm

Limitacion de valor de objeto (max.) 0...5000; 2000

en ppm

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucién
Incremento en ppm 1e2e5e70020e...°200

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Histéresis en % del umbral 0...50; 20

Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida e U por encima =1 | U - hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U porencima=0 | U - hist. por debajo =
1
e U por debajo=1 | U + hist. por encima =
0
® U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se...e2h

(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)
Retraso de conmutaciéon de 1 a 0 ningunoel1se2sebsei0se. .. e2h
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

La salida de conmutacion envia

en caso de modificacion

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1 y ciclica-

mente
e en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente
Ciclo 5se10se30s...*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)
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Bloqueo
La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion

No e Si

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-
tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo ® Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1: des-
bloquear

0e1

Valor del objeto de bloqueo antes

de la 1. comunicacién

Comportamiento de la salida de conmutacion
® no enviar notificaciéon
® enviar 0

e enviar 1

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacidn envia" (véase "Salida de conmutacion")

® no enviar notificacion
e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

® no enviar notificacion
¢ si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

® no enviar notificacion

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

6.14. Control Pl de CO2

Cuando active el control de la calidad del aire, puede configurar en lo sucesivo el tipo
de control, los valores de consigna y la ventilacion.

Utilizar control Si*No

Control: aspectos generales

Con el Sensor KNX AQS/TH-UP Touch se puede controlar una ventilacion de uno o
dos niveles.
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Tipo de control e Ventilacion de un nivel
¢ VVentilacion de dos niveles

Configure el bloqueo del control de la ventilacion mediante el objeto de bloqueo.

Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear | 0 = desbloquear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo 01

antes de la 17 comunicacién

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control e en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

a partir de una modificaciéon de (en ppm)  1...20; 2
Ciclo 5se..e5mine..*2h
(cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control de salida (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacién.

Objeto(s) de estado envia(n) * en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1y ciclicamente
¢ en caso de modificacién a 0 y ciclicamente

Ciclo 5se10se...*2h

(cuando se envia ciclicamente)

Valor de consigna del controlador

El valor de consigna se puede configurar por pardmetro directamente en el programa
de aplicacién o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion del valor de consigna por parametro:
Configure directamente el valor de consigna.

Definicion del valor de consigna por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Valor de consigna en ppm 300...5000; 800

Definicion del valor de consigna por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea valido
hasta la primera comunicacion de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya pues-
to en marcha puede emplearse el ultimo valor de consigna comunicado. Basicamente
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se predefine un rango de humedad del aire en el que se puede modificar el valor de
consigna (limitacion de valor de objeto).

Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la ten-
sién y vuelva a estar disponible al retornar la tensién de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
Conservar el tltimo valor comunicado *no

e tras volver la tensién

e tras volver la tension y

tras la programacion

Valor de consigna inicial en ppm 300... 5000; 800
valido hasta la 1.7 comunicacion
(no ocurre en caso de almacenar el valor
de consigna tras la programacion)

Limitacion de valor de objeto (min.) 300...5000; 400

en ppm

Limitacion de valor de objeto (max.) 300...5000; 1500

en ppm

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento / Disminucién
Incremento en ppm 1e2e 50 .e20e...2100°200

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Control de la ventilacion

En funcién del control de la ventilacion aparecen una o dos secciones de ajuste para
los niveles de ventilacion.

En la ventilacion de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de consigna
entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna maximo debera conec-
tarse el 2.° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1er | 100...4000; 400
y 2.° nivel en ppm (solo para nivel 2)

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
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go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de ventilacién (observe las indi-
caciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 100...2000
con una diferencia entre el valor de con-

signa/real de (en ppm)

Tiempo de reajuste en minutos nivel 1 1...255; 30
Tiempo de reajuste en minutos nivel 2 1...255; 10

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control *no envia nada
e envia un valor

Valor en % 0...100
(cuando se envia un valor)

6.15. Comparador de variables de control

Mediante los comparadores de variables de control integrados se pueden indicar
valores maximos, minimos y medios.

Emplear comparador 1/2 No e Si

6.15.1. Comparador de variables de control 1/2

Establezca lo que deba indicar el comparador de variables de control y active los obje-
tos de entrada que se deben utilizar. Ademas, se pueden configurar comportamientos
de envio y bloqueos.

La salida indica ¢ Valor maximo
e Valor minimo
¢ Valor medio
Utilizar entrada 1/2/3/4/5 No ¢ Si
La salida envia ¢ en caso de modificacion de la salida
e en caso de modificacion de la salida
y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente
Ciclo de envio 1% *2% *5% ® 10% ® 20% ® 25%
(cuando se envia ciclicamente)

A partir de una modificacion de 5se10se30se..e5mine...*2h
(si se envia en caso de modificacion)
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Evaluacion del objeto de bloqueo ® con valor 1: bloquear | con valor 0:
desbloquear
e con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear
Valor del objeto de bloqueo 0e1
antes de la 1* comunicacion

Comportamiento de la salida
de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
e Enviar valor

Valor enviado en % 0..100

al desbloquear, la salida envia * el valor actual

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) | e el valor actual tras recibir un objeto

6.16. Logica

El equipo dispone de 16 entradas logicas y de cuatro puertas l6gicas AND y OR.

Active las entradas légicas y asigne valores de objeto hasta la 17 comunicacion.

Usar entradas logicas SieNo
Valor del objeto antes de la 1° comunicacion para
- entrada ldgica 1 Oe1
- entrada logica... Oe1
- entrada logica 16 Oe1
Active las salidas légicas necesarias.
Logica AND
Légica AND 1 no activa ¢ activa
Légica AND... no activa ® activa
Légica AND 4 no activa ® activa
Logica OR
Légica OR 1 no activa e activa
Légica OR... no activa ® activa
Légica OR 4 no activa e activa

6.16.1. Logica AND 1-4 y légica OR 1-4

Para la l6gica AND y OR hay disponibles las mismas posibilidades de configuraciéon.

Cada salida légica puede enviar un objeto de 1 bit o dos objetos de 8 bits. Establezca
qué envia la salida con la léogica=1y =0.
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1./2./3./4. Entrada

Tipo de salida

Ajuste de parametros

® no usar

¢ Entrada logica 1...16

e Entrada logica 1...16 invertida

¢ Todos los eventos de conmutacion que
el equipo pone a disposicion (véase
Entradas de union de la I6gica AND/OR)

® un objeto de 1 bit

¢ dos objetos de 8 Bit

Cuando el tipo de salida sea un objeto de 1 bit, configure los valores de salida para

varios estados.
Valor de salida
si la l6gica =1
Valor de salida
si la l6gica=0

10

10

Cuando el tipo de salida sea dos objetos de 8 bits, configure el tipo de objeto y

los valores de salida para varios estados.

Clase de objeto

Valor de salida del objeto A
si la l6gica =1
Valor de salida del objeto B
si la légica=1
Valor de salida del objeto A
si la l6gica=0
Valor de salida del objeto B
si la l6gica=0

*Valor (0...255)

* Porcentaje (0...100 %)

¢ Angulo (0...360°)

¢ Carga de escena (0...127)
0...255/100% /360°/ 127

0...255/100% /360° /127

(=]

... 255 /100% / 360° / 127

0...255/100% /360° /127

Configure el comportamiento de envio de la salida.

comportamiento de envio

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

¢ en caso de modificacion de légica

¢ en caso de modificacion de légica a 1

¢ en caso de modificacion de légica a 0

® en caso de modificacion de légica y cicli-

camente

¢ en caso de modificacion de légicaa 1y

ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 0y

ciclicamente

e al cambiar la l6gica+recogida del objeto

e al cambiar la l6gica+recogida del objeto
y ciclicamente

5se10se..e2h
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Bloqueo

Active en caso necesario el bloqueo de la salida légica y configure el significado de 1
o 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
blogqueado
¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1? Qe

comunicacion

Comportamiento de salida

al bloquear ® no enviar notificacién
e Valor para la légica = enviar 0
¢ Valor para la légica = enviar 1

al desbloquear ® no enviar notificacion
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) | e si logica = 1 --> envair valor por 1

6.16.2.Entradas de union de la léogica AND

No usar

Entrada logica 1

Entrada légica 1 invertida
Entrada légica 2

Entrada l6gica 2 invertida
Entrada légica 3

Entrada l6gica 3 invertida
Entrada logica 4

Entrada légica 4 invertida
Entrada légica 5

Entrada l6gica 5 invertida
Entrada légica 6

Entrada ldgica 6 invertida
Entrada légica 7

Entrada légica 7 invertida
Entrada l6gica 8

Entrada l6gica 8 invertida
Entrada légica 9

Entrada l6gica 9 invertida
Entrada l6gica 10

Entrada ldgica 10 invertida
Entrada légica 11

Entrada légica 11 invertida
Entrada l6gica 12

Entrada l6gica 12 invertida
Entrada l6gica 13

Entrada l6gica 13 invertida
Entrada légica 14

Entrada légica 14 invertida
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Entrada l6gica 15

Entrada ldgica 15 invertida

Entrada légica 16

Entrada l6gica 16 invertida

Fallo sensor de temperatura’/humedad = OFF

Fallo sensor de temperatura’/humedad = ON

Fallo sensor de CO2 ON

Fallo sensor de CO2 OFF

Salida de conmutaciéon 1 temperatura

Salida de conmutacion 1 temperatura invertida
Salida de conmutacion 2 temperatura

Salida de conmutacion 2 temperatura invertida
Salida de conmutacién 3 temperatura

Salida de conmutacion 3 temperatura invertida
Controlador de temperatura confort activo
Controlador de temperatura confort inactivo
Controlador de temperatura espera activo
Controlador de temperatura espera inactivo
Controlador de temperatura eco activo

Controlador de temperatura eco inactivo
Controlador de temperatura proteccion activo
Controlador de temperatura proteccién inactivo
Controlador de temperatura calefaccion 1 activo
Controlador de temperatura calefaccion 1 inactivo
Controlador de temperatura calefaccion 2 activo
Controlador de temperatura calefaccion 2 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 1 activo
Controlador de temperatura refrigeracion 1 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 activo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 inactivo
Salida de conmutacion 1 humedad

Salida de conmutacion 1 humedad invertida

Salida de conmutaciéon 2 humedad

Salida de conmutacion 2 humedad invertida
Controlador de humedad deshumidificacién 1
Controlador de humedad deshumidificacion 1 invertida
Controlador de humedad deshumidificacion 2
Controlador de humedad deshumidificacion 2 invertida
Controlador de humedad humidificacion
Controlador de humedad humidificacion invertida
Salida de conmutacidn temperatura del refrigerante
Salida de conmutacion temperatura del refrigerante invertida
Estatus de la temperatura ambiental

Estatus de la temperatura ambiental invertida
Salida de conmutacién 1 CO2

Salida de conmutacion 1 CO2 invertida

Salida de conmutacion 2 CO2

Salida de conmutacion 2 CO2 invertida
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Salida de conmutacion 3 CO2

Salida de conmutacion 3 CO2 invertida
Salida de conmutacion 4 CO2

Salida de conmutacion 4 CO2 invertida
CO2 Control estatus ventilacion 1

CO2 Control estatus ventilaciéon 1 invertida
CO2 Control estatus ventilacion 2

CO2 Control estatus ventilacion 2 invertida

6.16.3. Entradas de union de la légica OR Logik

Las entradas de union de la l6gica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6dgica OR dispone de las siguientes entradas:

Salida de conmutacion logica AND 1
Salida de conmutacion légica AND 1 invertida
Salida de conmutacion AND logica 2
Salida de conmutacion AND légica 2 invertido
Salida de conmutacién AND légica 3
Salida de conmutacion AND logica 3 invertido
Salida de conmutacion AND légica 4
Salida de conmutacion AND légica 4 invertido

6.17. Pantalla

Ajuste aqui la configuracion de la pantalla.

Utilizar la iluminacion de la pantalla NoeSi
Luminosidad en % hasta la 1. comunicaciéon 0 ... 255; 100
lluminacion siempre encendida ® solo encendida

cuando se maneja

Retraso de desactivacion tras su manejo 1...600; 10
hasta la 1.° comunicacién (en segundos)
Almacenamiento de luminosidad y retraso  *no_
de desactivacion e tras volver la tension
e tras volver la tensién y
la programacion

Ajuste el contraste y el numero de lineas, asi como el tipo de visualizacion de los valo-
res de consigna de temperatura.

Usar objeto "Contraste de pantalla" No ¢ Si
Uso e dos lineas
(con visualizaciones de controlador de
temperatura opcionales)
e tres lineas
(con visualizaciones de controlador de
temperatura opcionales)
¢ Controlador de temperatura permanente
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Usar visualizaciones de temperaturas al
pulsar

Ajuste de parametros

No * Si

Solo es posible cuando los pulsadores también estan configurados "para el control de la

temperatura”

Tipo de visualizacion de valores de con-
signa de temperaturas

Duracion de la visualizacion en segundos
para visualizacion de controlador de tem-
peratura

* Valor de consigna actual

e Valor de consigna basico

¢ Valor de consigna basico como gréfico de
barras

¢ Valor de consigna basico como gréfico de
barras con cifra

¢ Valor de consigna basico como grafico de
barras con area

¢ Valor de consigna basico como gréafico de
barras con area y cifra

2..240;5

Seleccione si desea utilizar el desbloqueo de retroceso.

Usar el objeto "liberacién de retroceso"
Evaluacion del objeto

Valor de objeto antes de la primera
comunicacion

No e Si

* 1 = Permitir retroceso | 0 = No permitir el
retroceso

® 1 = Permitir retroceso | 0 = No permitir el
retroceso

0e1

Seleccione si se deben utilizar los objetos de entrada.

Usar objeto de entrada

No * Si

Ajuste lo que debe aparecer como indicador de la pantalla.

Contenido linea 1 (letra pequena)

Contenido linea 2 (letra grande)

Contenido linea 3 (letra pequena)

® no mostrar nada
e Temperatura interna
¢ otras posibilidades de seleccion

® no mostrar nada
¢ Valor de medicion de CO2 interno
e otras posibilidades de seleccion

® no mostrar nada
* humedad relativa interna
e otras posibilidades de seleccion

En la tabla siguiente encontrara una lista con las otras posibilidades de seleccion.
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Lista con otras posibilidades de seleccion:

Temperatura externa

Temperatura total

Valor de consigna actual del controlador
de temperatura

Temperatura del punto de descongelacion
humedad relativa externa

humedad relativa total

Humedad absoluta g/kg

Humedad absoluta g/m3

Valor de medicion externo de CO,

Valor de medicion total de CO,

Fecha (no en la linea 2)

Hora

Valor del objeto 1 de 8 bits
Valor del objeto 2 de 8 bits
Valor del objeto 3 de 8 bits
Valor del objeto 1 de 16 bits
Valor del objeto 2 de 16 bits
(no en la linea 2)

Mensaje de texto 1
Mensaje de texto 2
(no en la linea 2)

Ajuste de parametros

esin [0 ... 255]

® Porcentaje [0 % ... 100 %]

e Grados [0° ... 360°]

*sin

¢ °C (grados Celsius)

e lux

* m/s (metros por segundo)

* Pa (Pascal)

® bar

* mbar (milibares)

* %HR (% humedad relativa)

® ppm (partes por millén)

¢ s (segundos)

e ms (milisegundos)

eV (voltios)

e mV (milivoltios)

* A (amperios)

* mA (miliamperios)

e W (vatios)

e mW (milivatios)

¢ W/m? (vatios por metro cuadrado)
e W/h (vatios por hora)

o | (litros)

¢ |/h (litros por hora)

*m (metros)

e mm (milimetros)

Tiempo durante el que se muestra el mensaje:
® hasta que haya un nuevo mensaje

* max. 1 minuto
L]

® max. 60 minutos
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6.18. Pulsador

Ajuste aqui la configuracion de los pulsadores.

6.18.1. Pulsador para el control de temperatura

Emplear pulsador e como interfaz de pulsador
e para controlar la temperatura
Funciones de las teclas Tecla izquierda (breve) --> Temperatura de

consigna negativa
Tecla derecha (breve) --> Temperatura de
consigna positiva

Tecla izquierda (mas de 2 segundos) -->
Cambio del modo

Tecla derecha (mas de 2 segundos) -->
Cambio del modo

Si se pulsan ambas teclas en modo ecoldgico
mas de 2 segundos, el modo de confort
se activa para el periodo configurado.

Se pueden seleccionar por pulsador los modos siguientes:

Confort No e Si
Espera No * Si
Ecologico No  Si
Proteccion de edificacion No e Si

6.18.2. Pulsador como interfaz de pulsador

Seleccione si desea utilizar la tecla como interfaz de pulsador y ajuste la funcion.

Emplear la interfaz de pulsador 1/2 No ¢ Si

Funcién e Interruptor
e Conmutador
¢ Persiana
® Persianas enrolladas
¢ Toldo
*Ventana
® Atenuador
e Codificador del valor de 8 bits
¢ Codificador del valor de 16 bits
e Cargar la imagen
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Establezca lo que deberia suceder cuando se presiona la tecla.

Orden al pulsar la tecla ¢ 0 enviar

® 1 enviar

® no enviar notificacion
Orden al soltar la tecla * 0 enviar

® 1 enviar

® no enviar notificacién

Enviar valor ¢ al cambiar
® al cambiara 1
e al cambiara 0
¢ al cambiar y ciclicamente
¢ al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente

5Ese..e1mine..*2h

Interfaz como conmutador

Orden al pulsar la tecla e conmutar
® no enviar notificacion

Orden al soltar la tecla e conmutar
® no enviar notificacién

Interfaz como persianas

Orden e Arriba
® Abajo
Modo de control e Estandar

e Estandar invertido
* Modo de confort
® Manivela de hombre muerto

Estandar:

Comportamiento al pulsar (arriba): corto = parada/paso | largo = arriba
Comportamiento al pulsar (abajo): corto = parada/paso | largo = abajo

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Estandar invertido:

Comportamiento al pulsar (arriba): largo = parada/paso | corto = arriba
Comportamiento al pulsar (abajo): corto = parada/paso | largo = abajo

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Repeticion de la orden de paso ninginecada0,1se ...ecada055se ...®
en pulsacién larga (Con el comando arriba) cada2s
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Modo confort:

Pulsar la tecla y
soltar antes de que transcurra el tiempo 1 parar / paso

mantener durante un tiempo superior al arriba/abajo
tiempo 1

soltar entre el tiempo 1y 1-2 parar

soltar tras tiempo 1 + 2 ya no parar
Tiempo 1 (en 0,1 s) 0..50;4
Tiempo 2 (en 0,1 s) 0...50; 20

Conmutacién hombre muerto:

Presionar la tecla Orden de bajar
Soltar la tecla Orden de parada

Interfaz como persianas enrolladas

Orden e Arriba

® Abajo

¢ Arriba/Abajo
Modo de control e Estandar

e Estandar invertido
* Modo de confort
¢ Manivela de hombre muerto

Estandar:

Comportamiento al pulsar (arriba): corto = parada | largo = arriba
Comportamiento al pulsar (abajo): corto = parada | largo = abajo
Comportamiento al pulsar (arriba/abajo): corto = parada | largo = arriba/abajo

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Estandar invertido:

Comportamiento al pulsar (arriba): largo = parada | corto = arriba
Comportamiento al pulsar (abajo): corto = parada | largo = abajo
Comportamiento al pulsar (arriba/abajo): corto = parada | largo = arriba/abajo

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Repeticidn de la orden de paso ninginecada0,1se® ...ecada0,5se ...
en pulsacién larga (Con el comando arriba) cada2s

Modo confort:

Pulsar la tecla 'y
soltar antes de que transcurra el tiempo 1 parar / paso

mantener durante un tiempo superior al arriba/abajo
tiempo 1

soltar entre el tiempo 1y 1-2 parar

soltar tras tiempo 1 + 2 ya no parar
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Tiempo 1 (en 0,1 s) 0..50;4
Tiempo 2 (en 0,1 s) 0...50; 20

Conmutacion hombre muerto:
Presionar la tecla Arriba | Abajo | Orden de arriba/abajo

Soltar la tecla Orden de parada

Interfaz como toldo

Orden *On

o Off

* On/Off
Modo de control e Estandar

e Estandar invertido
* Modo de confort
® Manivela de hombre muerto

Estandar:

Comportamiento al pulsar (encendido): corto = parada | largo = encendido
Comportamiento al pulsar (apagado): corto = parada | largo = apagado
Comportamiento al pulsar (encendido/apagado): corto = parada | largo = encendido/apagado

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Estandar invertido:

Comportamiento al pulsar (encendido): largo = parada | corto= encendido

Comportamiento al pulsar (apagado): largo = parada | corto = apagado

Comportamiento al pulsar (encendido/apagado): largo = parada | corto = encendido/apagado
Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Repeticion de la orden de paso ninginecada0,1se ...ecada05se ...®
en pulsacién larga (Con el comando arriba) cada2s

Mode confort:

Pulsar la tecla y
soltar antes de que transcurra el tiempo 1 parar

mantener durante un tiempo superior al On | Off | On/Off
tiempo 1 parar

soltar entre el tiempo 1y 1-2 ya no parar
soltar tras tiempo 1 + 2

Tiempo 1 (en 0,1 s) 0..50;4
Tiempo 2 (en 0,1 s) 0...50; 20

Conmutacion hombre muerto:

Presionar la tecla On | Off | Orden de On/Off
Soltar la tecla Orden de parada
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Interfaz como ventana

Orden e Cerrar

e Abrir

e Abrir/Cerrar
Modo de control e Estandar

e Estandar invertido
¢ Modo de confort
® Manivela de hombre muerto

Estandar:

Comportamiento al pulsar (cerrado): corto = parada | largo = cerrado
Comportamiento al pulsar (abierto): corto = parada | largo = abierto
Comportamiento al pulsar (abierto/cerrado): corto = parada | largo = abierto/cerrado

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Estandar invertido:

Comportamiento al pulsar (cerrado): largo = parada | corto = cerrado
Comportamiento al pulsar (abierto): largo = parada | corto = abierto
Comportamiento al pulsar (abierto/cerrado): largo = parada | corto = abierto/cerrado

Tiempo entre corto y largo en 0,1 segundos 0 ... 50; 10

Repeticion de la orden de paso ninginecada0,1se® ...ecada0,5se ...
en pulsacion larga (Con el comando arriba) cada2s

Mode confort:

Pulsar la tecla 'y
soltar antes de que transcurra el tiempo 1 parar

mantener durante un tiempo superior al Cerrar | Abrir | Abrir/Cerrar
tiempo 1 parar

soltar entre el tiempo 1y 1 -2 ya no parar

soltar tras tiempo 1 + 2

Tiempo 1 (en 0,1 s) 0..50;4

Tiempo 2 (en 0,1 s) 0...50; 20

Conmutacién hombre muerto:

Presionar la tecla Cerrar | Abrir | Orden de abrir/cerrar
Soltar la tecla Orden de parada
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Interfaz como atenuador
Orden ® mas claro
® mas oscuro
® mas claro/mas oscuro

Periodo entre el encendido y la atenuacion | 0...50; 5
en 0,1 segundos

Repeticion de la orden de atenuacion No e Si

Repeticidn de la orden de atenuacion cada0,1se..ecada05se..ecada2s
con pulsacioén larga

Atenuar el 100%¢e...¢6%e..*15%

Interfaz como codificador de valor de 8 bits
Rango de valores °0..255

®0% ... 100%
*0°...360°

Valor ¢0... 255
*0..100
*0°... 360°

Interfaz como codificador de valor de 16 bits
Valor (en 0,1) -6707600 ... 6707600; 0

Interfaz como control de la escena
Imagen N° 0..127
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iPreguntas sobre el producto?

Puede contactar con el servicio técnico de Elsner Elektronik en
Tel. +49 (0) 70 33/ 30 945-250 o
service@elsner-elektronik.de

Necesitamos la siguiente informacidn para procesar su solicitud de servicio:

Tipo de aparato (nombre del modelo o nimero de articulo)

Descripcion del problema

Numero de serie o version del software

Fuente de suministro (distribuidor/instalador que compro el aparato a Elsner
Elektronik)

Para preguntas sobre las funciones KNX:

e Version de la aplicacion del dispositivo
e Versién de ETS utilizada para el proyecto

Elsner Elektronik GmbH Técnica de mando y automatizacion

Sohlengrund 16
e Sner 75395 Ostelsheim Tfno.+49 (0) 70 33/30 945-0 info@elsner-elektronik.de
Alemania Fax +49 (0) 70 33/30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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