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2 Leyenda

Este manual esta sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.
Si tiene un aparato con

una version de software mas reciente, consulte en

www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardametros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

La Unidad medidora de temperatura KNX T6-UN-B4 cuenta con seis entradas de
temperatura para sensores T-100 o T-130 y cuatro entradas analdgicas/digitales que se
pueden utilizar, por ejemplo, para pulsadores o sensores de temperatura T-NTC. Los
valores de medicidn de la temperatura de todas las entradas se pueden procesar junto
con valores de medicidn externos para obtener un valor mixto (temperatura total, tem-
peratura media).

Todos los valores de medicion pueden utilizarse para controlar salidas de comando
que dependeran de condiciones limite prefijadas. Seis controladores Pl se encargan
del control de la calefaccién y la refrigeracion (de uno o dos niveles). Ademas, se pue-
den establecer conexiones a través de puertas logicas.

Funciones:

e 6 entradas de temperatura para sensores T-100 o T-130

e 4 entradas analégicas/binarias, por ejemplo, para pulsadores o sensores de
temperatura T-NTC.

e Calculo de valores mixtos de todos los sensores de temperatura conectados
(porcentaje del valor de medicion interno y valor externo ajustable).

e Valores limite ajustables mediante pardmetros o mediante objetos de
comunicacion.

e 6 controladores Pl para calefaccion y/o refrigeracion (de uno o dos
niveles).

e 4 puertas logicas AND y 4 puertas légicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas légicas se pueden utilizar 16
entradas logicas (en forma de objetos de comunicacién). La salida de cada
puerta se puede configurar como 1 bit o 2 x 8 bits.

La configuracién se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.1. Alcance del suministro

e Unidad medidora de temperatura

Accesorios opcionales:

(no estan incluidos):

e Sensores de temperatura T-100 (N.° 30517) o T-130 (N.° 30518) para entradas
de temperatura

e Sensor de temperatura T-NTC (N.° 30516) para entradas analdgicas/binarias

1.2. Datos técnicos

Gabinete plastico
Color blanco
Montaje instalacion
Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho
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Grado de proteccion

Dimensiones del equipo
electronico de medicion

Peso
Temperatura ambiente

Humedad atmosférica
ambiente

Tensidn de servicio
Intensidad del bus

Salida de datos
Direcciones de grupo
Asignaciones

Objetos de comunicacion
Entradas

4 Instalacion y puesta en marcha

IP 20
aprox. 38 x 47 x 32 (an. x al. x pr., mm)

aprox. 40 g

en funcionamiento de -30 a +70 °C,
en almacenamiento de -55 a +125 °C

max. 95 % HR, evitar la accion del rocio

tension de bus KNX

max. 8 mA

borne de sujecion del bus KNX +/-
max. 1024

max. 1024

333

6 sensores de temperatura
4 entradas analdgicas/binarias

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

2.

Instalacion y puesta en marcha

pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista autorizado.

La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!

En el interior del aparato hay componentes conductores de tension no

protegidos.

e Inspeccione el dispositivo en busca de danos antes de la instalacién. Ponga
en funcionamiento soélo los dispositivos no danhados.

e Cumplir con las directrices, reglamentos y disposiciones aplicables a nivel
local para la instalacion eléctrica.

® Ponga inmediatamente fuera de funcionamiento el dispositivo o la instalacion
y protéjalo contra una conexién involuntaria si ya no esta garantizado el

funcionamiento seguro.

Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 » Actualizacion: 04/04/2022  Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



5 Instalacion y puesta en marcha

Utilice el dispositivo exclusivamente para la automatizacién de edificios y respete las
instrucciones de uso. El uso inadecuado, las modificaciones en el aparato o la inobser-
vancia de las instrucciones de uso invalidan cualquier derecho de garantia.

Utilizar el dispositivo s6lo como instalacién fija, es decir, so6lo cuando estd montado y
tras haber finalizado todas las labores de instalacion y puesta en marcha y solo en el
entorno previsto para ello.

Elsner Elektronik no se hace responsable de las modificaciones de las normas poste-
riores a la publicacion de este manual.

2.1. Lugar de montaje

La unidad de evaluacion del sensor se instala en una caja (p. ej. caja de dispositivo).
A la hora de escoger el lugar para montar la sonda, asegurese de que los resultados
de las mediciones no se vean muy afectados por las influencias externas. Posibles
fuentes de interferencia:
e Radiacion solar directa
e Corriente de aire de ventanas y puertas
e (Calentamiento o enfriamiento de la estructura en la que estd montado el

sensor, por ejemplo, por la radiacion solar, conductos de calefaccion o de agua

fria
e Lineas que lleguen al sensor desde una zona caliente o fria
Las diferencias de temperatura a causa de esas fuentes de interferencia deben corre-

girse en ETS para lograr la precisién indicada del sensor (compensacion de tempera-
tura).
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6 Puesta en marcha

2.2. Conexion

B: entradas analégicas/binarias T: entradas de temperatura
(Pulsadores, sensores T-NTC) (Sensores T-100, T-130)

1

[}
(rundide)
Teﬁlag—’.!j?G
(hundida)
Borne KNX

Los cables de los sensores de temperatura T-100, T-130 y T-NTC se pueden extender
hasta una longitud maxima de 10 m.

3. Puesta en marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia) o del polvo. Se podria da-
nar la electronica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar
la accion del rocio.

Tras la conexion a la tensidn del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializacion. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar infor-
macion a través del bus.

4. Direccionamiento del aparato en el bus

El aparato se suministra con la direccion de bus 15.15.255. En ETS puede programarse
otra direccion sobrescribiendo la direccion 15.15.255 o mediante el botdén de progra-
macion.
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7 Eliminacion

5. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse conforme a las disposiciones vigentes. {No lo
deposite en la basura doméstica!
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6.

Protocolo de transmision

Protocolo de transmision

Unidades:
Temperaturas en grados Celsius

6.1.

Listado de todos los objetos de

comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion
L Lectura
E Escritura
T Transmision
A Actualizacion
N.° Texto
1 Version del software
1 Sensor de temperatura 1
Valor de medicién
12 Sensor de temperatura 1
Valor de medicidn externo
13 Sensor de temperatura 1
Valor de medicién total
14 Sensor de temperatura 1
Fallo
21 Sensor de temperatura 2
Valor de medicién
22 Sensor de temperatura 2
Valor de medicién externo
23 Sensor de temperatura 2
Valor de medicién total
24 Sensor de temperatura 2
Fallo
31 Sensor de temperatura 3
Valor de medicién
32 Sensor de temperatura 3
Valor de medicién externo
33 Sensor de temperatura 3
Valor de medicién total
34 Sensor de temperatura 3
Fallo
41 Sensor de temperatura 4

Valor de medicién

Unidad didora de

Funcion

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Mar-

cas

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

Tipo de DPT

[217.1] DPT_Version

[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaiio

2 bytes

2 bytes
2 bytes
2 bytes
1 bit

2 bytes
2 bytes
2 bytes
1 bit

2 bytes
2 bytes
2 bytes
1 bit

2 bytes
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42

43

44

51

52

53

54

61

62

63

64

81

82

83
84

85

86

87

101

102

103
104

9 Protocolo de transmisién
Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas
Sensor de temperatura 4 Entrada -ECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicion externo Temp
Sensor de temperatura 4 Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién total Temp
Sensor de temperatura 4 Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
Fallo
Sensor de temperatura 5 Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién Temp
Sensor de temperatura 5 Entrada -ECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicion externo Temp
Sensor de temperatura 5 Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién total Temp
Sensor de temperatura 5 Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
Fallo
Sensor de temperatura 6 Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién Temp
Sensor de temperatura 6 Entrada -ECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicion externo Temp
Sensor de temperatura 6 Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién total Temp
Sensor de temperatura 6 Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
Fallo
Umbral 1: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
cién Temp
Umbral 1: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
salida Temp
Umbral 1: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 1: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Umbral 1: Retraso de con- Entrada -EC- [7]1 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutaciéonde 1 a0 TimePeriodSec
Umbral 1: Salida de con- Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Umbral 1: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Umbral 2: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
cién Temp
Umbral 2: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
salida Temp
Umbral 2: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 2: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho
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105

106

107

121

122

123
124

125

126

127

141

142

143
144

145

146

147

161

162

163
164

165

166

10 Protocolo de transmisién
Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas
Umbral 2: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutaciéonde 1 a0 TimePeriodSec
Umbral 2: Salida de con- Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Umbral 2: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Umbral 3: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
ciéon Temp
Umbral 3: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
salida Temp
Umbral 3: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 3: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Umbral 3: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacionde 1a 0 TimePeriodSec
Umbral 3: Salida de con- Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Umbral 3: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Umbral 4: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
ciéon Temp
Umbral 4: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
salida Temp
Umbral 4: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 4: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Umbral 4: Retraso de con- Entrada -EC- [7]1 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacion de 1a 0 TimePeriodSec
Umbral 4: Salida de con- Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Umbral 4: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Umbral 5: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
ciéon Temp
Umbral 5: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
salida Temp
Umbral 5: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 5: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Umbral 5: Retraso de con- Entrada -EC- [7]1 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacion de 1a 0 TimePeriodSec
Umbral 5: Salida de con- Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho
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11 Protocolo de transmision
Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas

Umbral 5: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Umbral 6: Valor de medi- Entrada -EC- [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
cién Temp
Umbral 6: Valor absoluto Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

salida Temp
Umbral 6: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Umbral 6: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacién de 0 a 1 TimePeriodSec
Umbral 6: Retraso de con- Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes
mutacionde 1a 0 TimePeriodSec
Umbral 6: Salida de con- Salida L-CT | [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién
Umbral 6: Salida de con- Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
mutacién bloqueo
Control de temperatura 1: Entrada -ECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de medicién Temp
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [20.102] DPT_HVAC- | 1 byte
Modo HVAC (prioridad 1) Mode
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [20.102] DPT_HVAC- | 1 byte
Modo HVAC (prioridad 2) Mode
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Activacion modo protec-
cién frente al hielo/protec-
cion térmica
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Bloqueo
Control de temperatura 1: Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna actual Temp
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Objeto de conmutacion
(calefaccidn/refrigeracion)
Control de temperatura 1: Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna calefac- | salida Temp
cion confort
Control de temperatura 1: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna calefac-
cion confort (1:+ ] 0: -)
Control de temperatura 1: Entrada LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna refrige- | Salida Temp
raciéon confort
Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho
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212

213

214

215

216

217

218

219

220

221

222

223

224

225

226

Texto

Control de temperatura 1:
Valor de consigna refrige-
racién confort (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 1:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
Control de temperatura 1:
Valor de consigna modo
de espera calefaccion
(1:+]0:-)

Control de temperatura 1:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
Control de temperatura 1:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 1:
Valor de consigna calefac-
cion Eco

Control de temperatura 1:
Valor de consigna calefac-
cion Eco (1:+]0: -)

Control de temperatura 1:
Valor de consigna refrige-
racién Eco

Control de temperatura 1:
Valor de consigna refrige-
racion Eco (1:+] 0: -)
Control de temperatura 1:
variable de control nivel 1
Control de temperatura 1:
variable de control nivel 2

Control de temperatura 1:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 1:
variable de control refrige-
racion nivel 2

Control de temperatura 1:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 1:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Unidad didora de

12

Funcién

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Mar-
cas

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit
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228

229

230

241

242

243

245

246

247

248

249

250

251

252

253

13

Protocolo de transmision

Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas

Control de temperatura 1: Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

Estado nivel 1 refrigeraciéon

(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 1: Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

Estado nivel 2 refrigeracion

(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 1: Entrada LECT [7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes

Tiempo de prolongacion TimePeriodSec

confort

Control de temperatura 1: Entrada/ LECT [1.1] DPT_Switch 1 bit

Estado de prolongacién de | salida

confort

Control de temperatura 2: Entrada -ECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de medicién Temp

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [20.102] DPT_HVAC- | 1 byte

Modo HVAC (prioridad 1) Mode

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [20.102] DPT_HVAC- | 1 byte

Modo HVAC (prioridad 2) Mode

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Activacion modo protec-

cién frente al hielo/protec-

cion térmica

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Bloqueo

Control de temperatura 2: Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna actual Temp

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Objeto de conmutacion

(calefaccidn/refrigeracion)

Control de temperatura 2: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna calefac- | salida Temp

cion confort

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna calefac-

cion confort (1:+ ] 0: -)

Control de temperatura 2: Entrada LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna refrige- | Salida Temp

raciéon confort

Control de temperatura 2: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna refrige-

racion confort (1:+ | 0: -)

Control de temperatura 2: Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna modo de | salida Temp

espera calefaccion

Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



254

255

256

257

258

259

260

261

262

263

264

265

266

267

268

Texto

Control de temperatura 2:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 2:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
Control de temperatura 2:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 2:
Valor de consigna calefac-
cion Eco

Control de temperatura 2:
Valor de consigna calefac-
cion Eco (1:+]0: -)

Control de temperatura 2:
Valor de consigna refrige-
racién Eco

Control de temperatura 2:
Valor de consigna refrige-
racién Eco (1:+ ] 0: -)
Control de temperatura 2:
variable de control nivel 1
Control de temperatura 2:
variable de control nivel 2

Control de temperatura 2:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 2:
variable de control refrige-
raciéon nivel 2

Control de temperatura 2:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 2:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 2:
Estado nivel 1 refrigeracion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 2:
Estado nivel 2 refrigeracion
(1:ON | 0:OFF)

Unidad didora de

14

Funcién

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Mar-
cas

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp
[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit
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269

270

281

282

283

285

286

287

288

289

290

291

292

293

294

295

Texto

Control de temperatura 2:
Tiempo de prolongacién
confort

Control de temperatura 2:
Estado de prolongacién de
confort

Control de temperatura 3:
Valor de medicién

Control de temperatura 3:
Modo HVAC (prioridad 1)
Control de temperatura 3:
Modo HVAC (prioridad 2)
Control de temperatura 3:
Activacién modo protec-
cion frente al hielo/protec-
cion térmica

Control de temperatura 3:
Bloqueo

Control de temperatura 3:
Valor de consigna actual
Control de temperatura 3:
Objeto de conmutacion
(calefaccién/refrigeracion)
Control de temperatura 3:
Valor de consigna calefac-
cion confort

Control de temperatura 3:
Valor de consigna calefac-
cion confort (1:+ ] 0: -)
Control de temperatura 3:
Valor de consigna refrige-
racion confort

Control de temperatura 3:
Valor de consigna refrige-
racion confort (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 3:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
Control de temperatura 3:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 3:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion

Unidad didora de

15

Funcién

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada
Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Mar-
cas

LECT

LECT

-ECT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[7] 7.xxx[7.5] DPT_-
TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-

Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-

Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes
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296

297

298

299

300

301

302

303

304

305

306

307

308

309

310

Texto

Control de temperatura 3:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 3:
Valor de consigna calefac-
cion Eco

Control de temperatura 3:
Valor de consigna calefac-
cion Eco (1:+] 0: -)

Control de temperatura 3:
Valor de consigna refrige-
racién Eco

Control de temperatura 3:
Valor de consigna refrige-
racion Eco (1:+] 0: -)
Control de temperatura 3:
variable de control nivel 1
Control de temperatura 3:
variable de control nivel 2

Control de temperatura 3:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 3:
variable de control refrige-
racion nivel 2

Control de temperatura 3:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 3:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 3:
Estado nivel 1 refrigeracién
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 3:
Estado nivel 2 refrigeracién
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 3:
Tiempo de prolongacion
confort

Control de temperatura 3:
Estado de prolongacién de
confort

16

Funcién

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Mar-
cas

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT Tamaiio

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Temp

[1.1] DPT_Switch 1 bit
[9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Temp

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[5.1] DPT_Scaling 1 byte
[6.1] DPT_Scaling 1 byte

[5.1] DPT_Scaling 1 byte

[5.1] DPT_Scaling 1 byte

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[1.1] DPT_Switch 1 bit

[7] 7.xxx[7.5] DPT_- | 2 bytes

TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch 1 bit

Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 » Actualizacion: 04/04/2022  Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



321

322

323

325

326

327

328

329

330

331

332

333

334

335

336

Texto

Control de temperatura 4:
Valor de medicién

Control de temperatura 4:
Modo HVAC (prioridad 1)
Control de temperatura 4:
Modo HVAC (prioridad 2)
Control de temperatura 4:
Activacién modo protec-
cion frente al hielo/protec-
cion térmica

Control de temperatura 4:
Bloqueo

Control de temperatura 4:
Valor de consigna actual
Control de temperatura 4:
Objeto de conmutacion
(calefaccion/refrigeracion)
Control de temperatura 4:
Valor de consigna calefac-
cion confort

Control de temperatura 4:
Valor de consigna calefac-
cion confort (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 4:
Valor de consigna refrige-
racion confort

Control de temperatura 4:
Valor de consigna refrige-
racién confort (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 4:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
Control de temperatura 4:
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
(1:4]0:-)

Control de temperatura 4:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
Control de temperatura 4:
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
(1:4]0:-)

Unidad didora de

17

Funcién

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada
Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Mar-
cas

-ECT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-

Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-

Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

2 bytes

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit
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337

338

339

340

341

342

343

344

345

346

347

348

349

350

361

362

Texto

Control de temperatura 4:
Valor de consigna calefac-
cion Eco

Control de temperatura 4:
Valor de consigna calefac-
cion Eco (1:+]0: -)

Control de temperatura 4:
Valor de consigna refrige-
racién Eco

Control de temperatura 4:
Valor de consigna refrige-
racién Eco (1:+ ] 0: -)
Control de temperatura 4:
variable de control nivel 1

Control de temperatura 4:
variable de control nivel 2
Control de temperatura 4:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 4:
variable de control refrige-
racion nivel 2

Control de temperatura 4:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 4:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 4:
Estado nivel 1 refrigeracion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 4:
Estado nivel 2 refrigeracion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 4:
Tiempo de prolongacién
confort

Control de temperatura 4:
Estado de prolongacién de
confort

Control de temperatura 5:
Valor de medicién

Control de temperatura 5:
Modo HVAC (prioridad 1)

Unidad didora de

18

Funcién

Entrada/

salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Entrada

Mar-
cas

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

-ECT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5] DPT_-

TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 byte
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363

365

366

367

368

369

370

371

372

373

374

375

376

377

378

19 Protocolo de transmision

Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas

Control de temperatura 5: Entrada -EC- [20.102] DPT_HVAC- | 1 byte
Modo HVAC (prioridad 2) Mode
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Activacién modo protec-
cion frente al hielo/protec-
cion térmica
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Bloqueo
Control de temperatura 5: Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna actual Temp
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Objeto de conmutacion
(calefaccion/refrigeracion)
Control de temperatura 5: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes
Valor de consigna calefac- | salida Temp
cion confort
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna calefac-
cion confort (1:+ ] 0: -)
Control de temperatura 5: Entrada LECT | [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna refrige- | Salida Temp
racion confort
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna refrige-
racién confort (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 5: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value_- 2 bytes
Valor de consigna modo de | salida Temp
espera calefaccion
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna modo de
espera calefaccion
(1:4]0:-)
Control de temperatura 5: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes
Valor de consigna modo de | salida Temp
espera refrigeracion
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna modo de
espera refrigeracion
(1:4]0:-)
Control de temperatura 5: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes
Valor de consigna calefac- | salida Temp
cion Eco
Control de temperatura 5: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
Valor de consigna calefac-
cion Eco (1:+]0: -)
Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



379

380

381

382

383

384

385

386

387

388

389

390

401

402

403

405

Texto

Control de temperatura 5:
Valor de consigna refrige-
racion Eco

Control de temperatura 5:
Valor de consigna refrige-
racién Eco (1:+ | 0: -)
Control de temperatura 5:
variable de control nivel 1
Control de temperatura 5:
variable de control nivel 2
Control de temperatura 5:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 5:
variable de control refrige-
racion nivel 2

Control de temperatura 5:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 5:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 5:
Estado nivel 1 refrigeracién
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 5:
Estado nivel 2 refrigeracion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 5:
Tiempo de prolongacion
confort

Control de temperatura 5:
Estado de prolongacién de
confort

Control de temperatura 6:
Valor de medicién

Control de temperatura 6:
Modo HVAC (prioridad 1)
Control de temperatura 6:
Modo HVAC (prioridad 2)
Control de temperatura 6:
Activacién modo protec-
cién frente al hielo/protec-
cién térmica

Unidad didora de

20

Funcién

Entrada/
salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Mar-
cas

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

-ECT

-EC-

-EC-

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5] DPT_-
TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[20.102] DPT_HVAC-
Mode

[1.1] DPT_Switch

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 byte

1 byte

1 bit
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406

407

408

409

410

411

412

413

414

415

416

417

418

419

420

21

Protocolo de transmision

Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Blogueo

Control de temperatura 6: Salida L-CT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna actual Temp

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Objeto de conmutacion

(calefaccion/refrigeracion)

Control de temperatura 6: Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna calefac- | salida Temp

cion confort

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna calefac-

cion confort (1:+ | 0: -)

Control de temperatura 6: Entrada LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes

Valor de consigna refrige- | Salida Temp

racion confort

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna refrige-

racién confort (1:+ | 0: -)

Control de temperatura 6: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna modo de | salida Temp

espera calefaccion

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna modo de

espera calefaccion

(1:4]0:-)

Control de temperatura 6: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes

Valor de consigna modo de | salida Temp

espera refrigeracion

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna modo de

espera refrigeracion

(1:+]0:-)

Control de temperatura 6: Entrada/ LECT [9.1] DPT_Value_- 2 bytes

Valor de consigna calefac- | salida Temp

cion Eco

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna calefac-

cion Eco (1:+]0: -)

Control de temperatura 6: Entrada/ LECT | [9.1] DPT_Value._- 2 bytes

Valor de consigna refrige- | salida Temp

racion Eco

Control de temperatura 6: Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Valor de consigna refrige-

racién Eco (1:+ ] 0: -)

Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 ¢ Actualizacion: 04/04/2022 ¢ Reservado el derecho

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



421

422

423

424

425

426

427

428

429

430

451
452
453
454

455

456

457

461
462
463

Texto

Control de temperatura 6:
variable de control nivel 1
Control de temperatura 6:
variable de control nivel 2

Control de temperatura 6:
variable de control refrige-
racion nivel 1

Control de temperatura 6:
variable de control refrige-
racion nivel 2

Control de temperatura 6:
Estado nivel 1 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 6:
Estado nivel 2 calefaccion
(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 6:

Estado nivel 1 refrigeracién

(1:ON | 0:OFF)
Control de temperatura 6:

Estado nivel 2 refrigeracién

(1:ON | 0:OFF)

Control de temperatura 6:
Tiempo de prolongacion
confort

Control de temperatura 6:
Estado de prolongacién de
confort

Pulsador 1 largo
Pulsador 1 corto
Pulsador 1 conmutar
Pulsador 1 atenuar

Pulsador 1 codificador
8 bits

Pulsador 1 codificador
16 bits

Pulsador 1 cargar image-
nes

Pulsador 2 largo
Pulsador 2 corto
Pulsador 2 conmutar

Unidad didora de

22

Funcién

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Salida
Salida
Salida

Entrada/
salida

Salida

Salida

Salida

Salida
Salida
Salida

Mar-
cas

L-CT
L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

L-CT
L-CT
L-CT
LECT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5] DPT_-
TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.8] DPT_UpDown
[1.10] DPT_Start
[1.1] DPT_Switch
[3.7] DPT_Control_-
Dimming

[5] 5.xxx

[9] 9.xxx
[5] 5.xxx

[1.8] DPT_UpDown
[1.10] DPT_Start
[1.1] DPT_Switch

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

1 bit
1 bit
1 bit
4 bit

1 byte
2 bytes
1 byte
1 bit

1 bit
1 bit
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464

465

466

467

471
472
473
474

475

476

477

481
482
483
484

485

486

487

501

502

503

504

505

Texto
Pulsador 2 atenuar

Pulsador 2 codificador
8 bits

Pulsador 2 codificador
16 bits

Pulsador 2 cargar image-
nes

Pulsador 3 largo
Pulsador 3 corto
Pulsador 3 conmutar
Pulsador 3 atenuar

Pulsador 3 codificador
8 bits

Pulsador 3 codificador
16 bits

Pulsador 3 cargar image-
nes

Pulsador 4 largo
Pulsador 4 corto
Pulsador 4 conmutar
Pulsador 4 atenuar

Pulsador 4 codificador

8 bits

Pulsador 4 codificador
16 bits

Pulsador 4 cargar image-
nes

Sensor de temperatura
NTC 1 Valor de medicién
Sensor de temperatura
NTC 1 Valor de medicion
externo

Sensor de temperatura
NTC 1 Valor de medicién
total

Sensor de temperatura
NTC 1 Fallo

Sensor de temperatura
NTC 2 Valor de medicion

Unidad didora de

23

Funcién
Entrada/
salida
Salida
Salida

Salida

Salida
Salida
Salida
Entrada/

salida
Salida
Salida

Salida

Salida
Salida
Salida
Entrada/

salida
Salida
Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Mar-
cas
LECT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
L-CT
LECT
L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[3.7] DPT_Control_-
Dimming
[5] 5.xxx

[9] 9.xxx
[5] 5.xxx

[1.8] DPT_UpDown
[1.10] DPT_Start
[1.1] DPT_Switch
[3.7] DPT_Control_-
Dimming

[5] 5.xxx

[9] 9.xxx
[5] 5.xxx

[1.8] DPT_UpDown
[1.10] DPT_Start
[1.1] DPT_Switch
[3.7] DPT_Control_-
Dimming

[5] 5.xxx

[9] 9.xxx

[5] 5.xxx

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio
4 bit

1 byte
2 bytes
1 byte
1 bit

1 bit

1 bit

4 bit

1 byte
2 bytes
1 byte
1 bit

1 bit

1 bit

4 bit

1 byte

2 bytes

1 byte

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes
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506

507

508

509

510

511

512

513

514

515

516

531
532
533
534
535
536
537
538
539
540
541
542
543
544

Texto

Sensor de temperatura
NTC 2 Valor de medicion
externo

Sensor de temperatura
NTC 2 Valor de medicién
total

Sensor de temperatura
NTC 2 Fallo

Sensor de temperatura
NTC 3 Valor de medicion

Sensor de temperatura
NTC 3 Valor de medicion
externo

Sensor de temperatura
NTC 3 Valor de medicion
total

Sensor de temperatura
NTC 3 Fallo

Sensor de temperatura
NTC 4 Valor de medicion

Sensor de temperatura
NTC 4 Valor de medicién
externo

Sensor de temperatura
NTC 4 Valor de medicién
total

Sensor de temperatura
NTC 4 Fallo

Entrada logica 1
Entrada légica 2
Entrada légica 3
Entrada légica 4
Entrada légica 5
Entrada légica 6
Entrada légica 7
Entrada légica 8
Entrada l6gica 9
Entrada logica 10
Entrada l6gica 11
Entrada logica 12
Entrada logica 13
Entrada logica 14

Unidad didora de

24

Funcién

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada

Mar-
cas

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
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545
546

561

562

563

564
565

566

567

568
569

570

571

572
573

574

575

576
577

578

579

580
581

582

Texto

Entrada logica 15
Entrada logica 16

Légica AND 1: Salida de
conmutacién 1 bit
Légica AND 1: Salida A
8 bits

Légica AND 1: Salida B
8 bits

Légica AND 1: Bloqueo
Légica AND 2: Salida de
conmutacion 1 bit
Légica AND 2: Salida A
8 bits

Légica AND 2: Salida B
8 bits

Légica AND 2: Bloqueo
Légica AND 3: Salida de
conmutacién 1 bit
Légica AND 3: Salida A
8 bits

Légica AND 3: Salida B
8 bits

Légica AND 3: Bloqueo
Légica AND 4: Salida de
conmutacion 1 bit
Loégica AND 4: Salida A
8 bits

Légica AND 4: Salida B
8 bits

Légica AND 4: Blogueo
Légica OR 1: Salida de con-
mutacion 1 bit

Légica OR 1: Salida A 8 bits

Légica OR 1: Salida B 8 bits

Légica OR 1: Bloqueo
Légica OR 2: Salida de con-
mutacion 1 bit

Légica OR 2: Salida A 8 bits

Unidad didora de

25

Funcién

Entrada
Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Mar-
cas

-EC-

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool

[1.2] DPT_Bool

[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[5.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount

[5.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount

[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[6.10] DPT_Va-
lue_1_Ucount

a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.

Tamaio

1 bit
1 bit

1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte
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N.° Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaiio
cas
583 | Logica OR 2: Salida B 8 bits | Salida L-CT [6.10] DPT_Va- 1 byte
lue_1_Ucount
584 | Logica OR 2: Bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
585 | Logica OR 3: Salida de con- | Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
mutacién 1 bit
586 | Logica OR 3: Salida A 8 bits | Salida L-CT [6.10] DPT_Va- 1 byte
lue_1_Ucount
587 | Logica OR 3: Salida B 8 bits | Salida L-CT [5.10] DPT_Va- 1 byte
lue_1_Ucount
588 | Logica OR 3: Bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
589 | Logica OR 4: Salida de con- | Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
mutacion 1 bit
590 | Logica OR 4: Salida A 8 bits | Salida L-CT [5.10] DPT_Va- 1 byte
lue_1_Ucount
591 | Logica OR 4: Salida B 8 bits | Salida L-CT [5.10] DPT_Va- 1 byte
lue_1_Ucount
592 | Logica OR 4: Bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

7. Ajuste de parametros

7.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Comportamiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Comportamiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les". El objeto de comunicacion "version de software" se envia una vez después de 5
segundos.

7.2. Ajustes generales

Configure las caracteristicas fundamentales de la transmisién de datos.

Retraso del envio tras reseteo y programacion para:

valores de medicion, umbrales, salidasde 5se..*2h
conmutacion

Salidas del controlador de temperatura 5sel10se..®2h
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27 Ajuste de parametros

Interfaces de pulsador y ldgica 5se10se..*2h

Velocidad maxima de las notificaciones ¢ 1 notificacién por segundo
L]

¢ 10 notificaciones por segundo
L]

¢ 20 notificaciones por segundo

7.3. Valores de medicion de la temperatura

Active los valores de medicidén que desee utilizar. La Unidad medidora de tempera-
tura KNX T6-UN-B4 cuenta con seis valores de medicion para la temperatura.

Usar valor de medicion 1/2/3/4/5/6 SieNo

7.3.1. Valor de medicion 1...6

Elija si se debe enviar un objeto obstaculizante.

Usar objeto obstaculizante SieNo

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.

Compensacion en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicién propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos.

Usar un valor de medicion externo SieNo
Porcentaje del valor de medicion ext.enel 5%®10%¢®..*50 %e*...~100 %
valor de medicidn total
Comportamiento de envio ® envia ciclicamente
e al cambiar
¢ al cambiar y ciclicamente
Cuando cambie mas de 0,1°Ce...e05°Ce..25,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio bse..*2h
(cuando se envia ciclicamente)
Advertencia: Si se utiliza un porcentaje externo, todos los ajustes siguientes hacen
referencia al valor de medicion total.

7.4. Umbral

Active los umbrales que desee utilizar. La Unidad medidora de temperatura KNX
T6-UN-B4 cuenta con seis umbrales para la temperatura.

Usar umbral 1/2/3/4/5/6 SieNo
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28 Ajuste de parametros

7.4.1. Umbral 1...6

Umbral

El umbral se puede configurar para cada parametro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacién mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden para aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
El dltimo valor comunicado debe conser- *no
varse e tras volver la tensién

e tras volver la tensién y la programacion
Inicio umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200

valido hasta la 1.2 comunicacion
Limitacion de valor de objeto (min.)

en0,1°C -300...800

Limitacion de valor de objeto (max.)

en0,1°C -300...800

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucién
Incremento en 0,1 1...10000; 10

(solo con modificacion por aumento/dismi-

nucién)

Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.
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29 Ajuste de parametros

Salida en e Uporencima=1 | U- hist. por debajo =0
(U = umbral) e Uporencima=0 | U - hist. por debajo =1
e U pordebajo=1 | U+ hist. por encima=0
e U pordebajo=0 | U + hist. porencima=1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: valido hasta la 1.7 comunicacion)
Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: valido hasta la 1.7 comunicacion)
Salida de conmutacion envia ¢ al cambiar
¢ en caso de modificacién a 1
¢ en caso de modificacion a 0
e en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0 y ciclicamente
Ciclo 5s*10s30s...*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

La salida de conmutacion se puede guardar mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-  No e Si

cion

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: bloqueado | con valor 0: des-
blogqueado
¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antesde la1.? 0e1
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
* 0 enviar
® 1 enviar
Al desbloquear [En funcion del ajuste para "salida de con-

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "Salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de  ® no enviar notificacion

modificacion e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion
La salida de conmutacion envia en caso de  ® no enviar notificacion
modificacién a 1 e si salida de conmutacion = 1 = enviar 1
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La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de

Ajuste de parametros

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

e si salida de conmutacién =1 = enviar 1

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0

modificacién a 0 y ciclicamente

7.5.

Active los controles que desee utilizar. La Unidad medidora de temperatura KNX
T6-UN-B4 cuenta con seis controladores Pl para la temperatura.

SieNo

Control de la temperatura

Usar control 1/2/3/4/5/6

7.5.1.

Para la regulacion correcta de la temperatura ambiente se utilizan los modos confort,
espera, eco y proteccion de edificacion.

Confort para presencia,

Espera para presencia temporal,

Eco como modo nocturno y

Proteccion anticongelamiento/térmica (proteccion de edificacion) para ausencias
prolongadas.

Control 1...6

En los ajustes del termostato se especifican las temperaturas predeterminadas para
cada uno de los modos. Los objetos determinan el modo que debe ejecutarse. El cam-
bio de un modo a otro se puede accionar de forma manual o automatica (p. ej.: por
temporizador, contacto de persiana o ventana).

El modo se puede cambiar mediante dos objetos de 8 bits que posean diferentes prio-
ridades. Objetos

"... Modo HVAC (Prio 2)" para conmutacién en servicio diario y

"... Modo HVAC (Prio 1)" para conmutacion central con mayor prioridad.

Los objetos se codifican como sigue:

Identi- Nombre Codificacion Rango Uso
fica-
cion
20.102 | DPT_HVACMode field1 = HVACMode [0...4] HVAC
0 = Auto
1 = Comfort
2 = Standby

3 = Economy
4 = Building Protection

Alternativamente pueden utilizarse tres objetos, de manera que un objeto conmute en-
tre el modo eco y el modo esperay los otros objetos activan el modo confort o el modo
de protecciéon anticongelamiento/térmica. De esta manera, el objeto de confort blo-
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31 Ajuste de parametros

quea el objeto de eco/espera, ya que el objeto de proteccidon anticongelamiento/térmi-
ca tiene mayor prioridad. Objetos

"... Modo (1: Eco, 0: Espera)",

"... Activacion de modo confort"y

"... Activacion modo proteccion anticongelamiento/térmica"

Cambio del modo mediante * dos objetos de 8 bits (modo HVAC)
e tres objetos de 1 bit

Especifique el modo que deba ejecutarse (por defecto) tras un reseteo (p. €j. corte de
suministro eléctrico, reinicializacion de la linea a través del bus).
Configure el bloqueo del control de la temperatura mediante el objeto de bloqueo.

Modo tras reseteo * Confort

e Espera

e Eco

¢ Proteccion de edificacién
Comportamiento del objeto de bloqueo * 1 =bloquear | 0 = desbloguear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo 01

antes de la 1° comunicacion

Establezca el punto en el que las variables de control de la regulaciéon se envian al bus.
El envio ciclico ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ningun telegrama. Asi-
mismo es posible establecer un control ciclico a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ al cambiar
e al cambiar y ciclicamente
Ciclo 5Ese..e5mine...*2h

solo en caso de envio ciclico

El objeto de estado pasa la condicion actual de la variable de control (0% = OFF, >0%
= ON) y puede emplearse para su visualizacion o para apagar la bomba calefactora
cuando deje de funcionar la calefaccion.

Enviar el objeto de estado ¢ al cambiar
e al cambiara 1
e al cambiara 0
e al cambiar y ciclicamente
¢ al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente
Ciclo 5Ese...e5mine..*e2h
solo en caso de envio ciclico

A continuacién defina el tipo de regulacion. Las calefacciones y las refrigeraciones
pueden operarse en dos niveles.
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Tipo de regulaciéon e Calefaccion de un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles
¢ Refrigeracion de un nivel
¢ Calefaccion de un nivel + refrigeracion de
un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de un nivel
e Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de dos niveles

7.5.2. Generalidades de valores nominales

Los valores nominales pueden especificarse para cada modo por separado o se em-
plea el valor nominal de confort como valor base.

Si la regulacion se utiliza para la calefaccion y para la refrigeracion, se podra seleccio-
nar el ajuste "por separado con conmutador". De esta manera es posible conmutar los
sistemas que se utilizan en verano para refrigerar y en invierno para calefaccionar.

En el caso de utilizar un valor base, para los otros modos se introduce solamente una
desviacion del valor nominal de confort (p. ej. 2 °C menos para el modo espera).

Ajuste de los valores nominales ® por separado con conmutador
e por separado sin conmutador
¢ con base en el valor nominal de confort
Comportamiento del conmutador para ¢ 0 = calefaccion | 1 = refrigeracion
el valor ¢ 1 = calefaccion | 0 = refrigeracion
solo cuando se utiliza el conmutador

Valor del conmutador 0e1
antes de la 1° comunicacion
sélo cuando se utiliza el conmutador

Se especifica el incremento para la modificacién del valor nominal. Los cambios pue-
den estar activos de forma temporal (no se almacenan) o pueden continuar almacena-
dos tras restablecerse la tension (y la programacion). Esto se aplica también a una pro-
longacion de confort.

Incremento para modificaciones de valores | 1... 50; 10
nominales (en 0,1 °C)
Almacenamiento de valor(es) nominales *no
y tiempo de prolongacién de confort e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y
programacion (no usar
en la primera puesta en servicio)

Desde el modo eco, es decir el modo nocturno, es posible conmutar manualmente el
regulador al modo confort. De esta manera, el valor nominal diurno puede prolongare,
por ejemplo, en caso de que haya huéspedes presentes. La duracién de periodo de
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prolongacién de confort puede especificarse. Tras la expiracion del tiempo de prolon-
gacion de confort, el regulador conmuta nuevamente al modo eco.

Tiempo de prolongacion de confort en 1...36000; 3600
segundos (solo activable en el modo eco)

Valor nominal confort

El modo confort se utiliza generalmente durante el dia cuando hay presencia de perso-
nas. Para el valor nominal de confort se define un valor inicial y un rango de tempera-
tura, en el cual se modifica el valor nominal.

Valor nominal inicial calefaccion/refrigera- | -300...800; 210
cion (en 0,1 °C)

vigente hasta la 1* comunicacion

no ocurre en caso de almacenar el valor

nominal tras la programacion

Minimo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C)

Maximo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 280
refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza como base el valor nominal de confort, en el tipo de control "Calefaccion y
Refrigeracion" se especifica una zona neutra, de manera que no ocurra una conmuta-
cién de la calefaccion a la refrigeracion.

Zona neutra entre calefaccion y refrigera- 1...100; 50
cion
solo si se calefacciona Y refrigera

Valor nominal espera

El modo espera se utiliza generalmente durante el dia cuando hay ausencia de perso-
nas.

Si los valores nominales se especifican por separado:
Se define un valor nominal inicial y un rango de temperatura, en el cual se modifica el
valor nominal.

Valor nominal inicial calefaccion/refrigera-  -300...800; 210

cion (en 0,1 °C)

vigente hasta la 1° comunicacion

Minimo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C)

Maéximo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 280
refrigeracion (en 0,1 °C)
Si se utiliza el valor nominal de confort como base:

Si se utiliza el valor nominal de confort como base, se indica el valor de la desviacion
de este valor.
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Disminucién valor nominal de calefaccion 0...200; 30
(en 0,1 °C)
para calefaccion

Aumento valor nominal de refrigeracion 0...200; 30
(en 0,1 °C)
para refrigeracion

Valor nominal eco

El modo eco se utiliza generalmente como modo nocturno.

Si los valores nominales se especifican por separado:

Se define un valor nominal inicial y un rango de temperatura, en el cual se modifica el
valor nominal.

Valor nominal inicial calefaccion/ -300...800; 210
refrigeracion (en 0,1 °C)

vigente hasta la 1* comunicacién

Minimo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C)

Maximo valor del objeto de la calefaccion/ | -300...800; 280
refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor nominal de confort como base:

Si se utiliza el valor nominal de confort como base, se indica el valor de la desviacidon
de este valor.

Disminucion valor nominal de calefaccion | 0...200; 50
(en 0,1 °C)

para calefaccion

Aumento valor nominal de refrigeracion 0...200; 60
(en 0,1 °C)

para refrigeracion

Valores nominales proteccion anticongelamiento/térmica
(proteccion de edificacion)

El modo de proteccién de edificacidn se utiliza en caso de ausencias mas prolongadas.
Se especifican valores nominales para la proteccion anticongelamiento (calefaccion) y
la proteccién térmica (refrigeracion), que no pueden ser modificados por agentes ex-
ternos (sin acceso via mandos, etc.). El modo de proteccién de edificacion se puede ac-
tivar con retardo, lo que permite abandonar la instalacion antes de que se active el
modo de proteccion anticongelamiento/térmica.

Valor nominal de proteccion anticongela- -300...800; 70
miento (en 0,1 °C)
Valor nominal de proteccion térmica -300...800; 350
(en 0,1 °C)
Retardo de activacion ningunae5se..e5mine...*2h
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Generalidades sobre variables de control

Este ajuste aparece solamente en los tipos de control "Calefacciéon y Refrigeracion".
Aqui puede especificarse si se emplea una variable de control comun para la calefac-
cion y la refrigeracion. Si el 2° nivel tiene una variable de control comun, entonces de-
bera fijarse aqui el tipo de control del 2° nivel.

Para calefaccionar y refrigerar se e usan variables de control separadas
e usan variables de control comunes en
nivel 1
e usan variables de control comunes en
nivel 2
e usan variables de control comunes
en nivel 1+2

Tipo de control ¢ Control si/no
sélo para nivel 2 e Control PI
Variable de control del 2° nivel es un e objeto de 1 bit
sélo para nivel 2 ® objeto de 8 bits

7.5.3. Regulacion de la calefaccion nivel 1/2

Si hay un control de calefaccion configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de calefaccion.

En el 1° nivel, la calefaccidén es accionada por un control Pl, en el cual pueden introdu-
cirse parametros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una calefaccion de dos niveles), la calefaccion es accio-
nada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor nominal entre ambos
niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia de valor nominal entre 0...100; 40
1°y 2° nivel (en 0,1 °C)

solo para nivel 2

Tipo de control ¢ Control si/no
solo para nivel 2 y si no se utilizan variables = Control Pl
de control comunes

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir pardmetros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante * parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas

Especifique a cuanta discrepancia del valor nominal se alcanza la maxima variable de
control, es decir, cuando se utiliza el maximo rendimiento de calefaccion.

El tiempo del reajuste indica la respuesta de la regulacién en funcién de las discrepan-
cias en los valores nominales. En caso de un tiempo de reajuste corto, la regulaciéon
reacciona con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de
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reajuste largo, la regulacion reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo
para alcanzar la variable de control requerida para la discrepancia del valor nominal.
Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de calefaccion (observe los da-

tos del fabricante).

Se alcanza la variable de control maxima
con una diferencia entre el valor nominal/
real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

0..5

1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse la regulacién. Especifique aqui un valor mayor
a 0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. €j. en caso de calefacciones de

suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacion.

En caso de bloqueo, la variable de control

Valor (en %)
sélo cuando se envie un valor

®no se envia
e envia un valor determinado

0..100

En caso de existir variable de control comun para calefaccion y refrigeracidon se envia

siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:

Este ajuste provee parametros fijos para aplicaciones frecuentes.

Tipo de control
Ajuste del control mediante

Uso

Se alcanza la variable de control maxima
con una diferencia entre el valor nominal/
real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

¢ Control PI

® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

e Calefaccion por agua caliente
¢ Calefaccion por suelo radiante
¢ Ventiloconvector

¢ Calefaccion eléctrica

Calefaccion por agua caliente: 5
Calefaccion por suelo radiante: 5
Ventiloconvector: 4

Calefaccion eléctrica: 4
Calefaccion por agua caliente: 150
Calefaccion por suelo radiante: 240
Ventiloconvector: 90

Calefaccion eléctrica: 100

Determine lo que se envia al bloquearse la regulacién. Especifique aqui un valor mayor
a 0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. €j. en caso de calefacciones de

suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacion.

En caso de bloqueo, la variable de control

Valor (en %)
solo cuando se envie un valor

Unidad didora de

® no se envia
e envia un valor determinado

0...100
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En caso de existir variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se envia
siempre 0 como valor fijo.

Control si/no (sélo nivel 2):

Los controladores si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se
apagan.

Tipo de control ¢ Control si/no
se especifica mds arriba en caso de varia-
bles de control comunes

Especifique la histéresis que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se al-
canzan temperaturas limite. Luego establezca si se utiliza un objeto de 1 bit (encendi-
do/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/apagado).

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20

La variable de control es un e objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits

Valor (en %) 0..100

solo para objeto de 8 bits

Determine lo que se envia al bloquearse la regulacién. Especifique aqui un valor mayor
a 0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacién.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envie un valor

7.5.4. Regulacion de la refrigeracion nivel 1/2

Si hay un control de refrigeracién configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de refrigeracién.

En el 1° nivel, la refrigeracion es accionada por un control Pl, en el cual pueden intro-
ducirse parametros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una refrigeracion de dos niveles), la refrigeracion es ac-
cionada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor nominal entre ambos
niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia de valor nominal entre 0...100; 40
1°y 2° nivel (en 0,1 °C)

solo para nivel 2

Tipo de control ¢ Control si/no
solo para nivel 2 y si no se utilizan variables ¢ Control Pl
de control comunes
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Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante * parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas

Especifique a cuanta discrepancia del valor nominal se alcanza la maxima variable de
control, es decir, cuando se utiliza el maximo rendimiento de refrigeracion.

El tiempo del reajuste indica la respuesta de la regulacion en funcién de las discrepan-
cias en los valores nominales. En caso de un tiempo de reajuste corto, la regulaciéon
reacciona con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de
reajuste largo, la regulacién reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo
para alcanzar la variable de control requerida para la discrepancia del valor nominal.
Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de refrigeracion (observe los da-
tos del fabricante).

Se alcanza la variable de control maxima 0..5
con una diferencia entre el valor nominal/
real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse la regulacion.
En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacién.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
sélo cuando se envie un valor

En caso de existir variable de control comun para calefaccion y refrigeracidon se envia
siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para un techo de refrigeracion.

Tipo de control e Control PI
Ajuste del control mediante ® parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas
Uso ® Techo de refrigeracion
Se alcanza la variable de control maxima Techo de refrigeracion: 5

con una diferencia entre el valor nominal/
real de (en °C)
Tiempo de reajuste (en min.) Techo de refrigeracion: 30
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Determine lo que se envia al bloquearse la regulacién.
En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacion.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia

e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
sélo cuando se envie un valor

Control si/no (sélo nivel 2):
Los controladores si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se
apagan.

Tipo de control ¢ Control si/no

se especifica mas arriba en caso
de variables de control comunes

Especifique la histéresis que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se al-
canzan temperaturas limite. Luego establezca si se utiliza un objeto de 1 bit (encendi-
do/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/apagado).

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20

La variable de control es un e objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits

Valor (en %) 0..100

solo para objeto de 8 bits

Determine lo que se envia al bloquearse la regulacion.
En caso de desbloqueo, la variable de control obedece a la regulacion.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
sélo cuando se envie un valor

En caso de existir variable de control comun para calefaccion y refrigeraciéon se envia
siempre 0 como valor fijo.

7.6. Interfaces

Active las interfaces (entradas) que desee utilizar. La Unidad medidora de tempera-
tura KNX T6-UN-B4 dispone de cuatro interfaces.

Usar control 1/2/3/4/5/6 Sie®No

7.6.1. Interfaz 1...4

Las entradas de interfaz se pueden configurar como interruptores, controles de accio-
namiento, atenuadores, para enviar valores y para cargar imagenes. También se pue-
de conectar un sensor de temperatura T-NTC para poder transmitir al bus otros valores
de medicién de la temperatura.
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Entrada como conmutador:

40
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e Interruptor

e Conmutador

e Persiana veneciana

® Persiana enrollable

e Toldo

¢ Ventana

e Atenuador

¢ Codificador de valor de 8 bits
¢ Codificador de valor de 16 bits
e Cargar imagenes

¢ Sensor de temperatura (NTC)

Cuando ala entrada se la ha asignado un botén con la funcion de conmutar, seleccione
la funcion de bus "conmutador" y determine qué valor sera enviado al presionar y qué

al soltar el botén.
Funcion
Orden al pulsar la tecla

Orden al soltar la tecla

Enviar valor

Periodo
(cuando se envian ciclicamente

Entrada como conmutador:

Interruptor

e enviar 0

e enviar 1

® no enviar telegrama

e enviar 0

® enviar 1

® no enviar telegrama

¢ en caso de modificacion

® al cambiar a1

e al cambiara 0

e al cambiar y periddicamente

¢ al cambiar a 1y periédicamente
¢ al cambiar a 0 y periddicamente

5se10se30s®1min®2mine5 mine 10
mine20 mine30 mine1he2h

Cuando ala entrada se la ha asignado un botén con la funcion de conmutar, seleccione
la funcion de bus "conmutador" y determine qué valor sera enviado al presionar y qué

al soltar el boton.

Funcion
Orden al pulsar la tecla

Orden al soltar la tecla

Conmutador

e conmutar
Omtelegrama
e conmutar

® no enviar telegrama
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Entrada para el control de persianas, persianas enrollables, toldos y

ventanas:

Si la entrada se utilizara para el control de un accionamiento mediante el bus, seleccio-
ne la funcion del bus "persiana", "toldo", "persiana enrollable" o "ventana"y determine

la funcion de tecla y el modo de control.
Funcién

Funcion de teclas

Persiana / persiana enrollable / toldo /

ventana

Arriba ® Abajo
Arriba ® Abajo ¢
Arriba/Abajo
Adentro e Afuera e
Adentro/Afuera

(Persiana)
(Persianas enrolla-
ble)

(Toldo)

(Ventanas)

Abierto ¢ Cerrado ®
Abierto/Cerrado

e Estandar

e Estandar invertido

* Modo de confort

® Manivela de hombre muerto

Modo de control*

*Puede consultar una descripcion detallada de las opciones de configuracion
para cada modo de control en el capituloModos de control para el control de
accionamiento, Seite 43.

Entrada como atenuador:

Cuando la entrada debe utilizarse como atenuador, seleccione la funcidén del bus "ate-
nuador"y determine la funcidn de la tecla, distancia temporal (conmutar/atenuar) y, en
caso deseado, la distancia de repeticion pulsando largo tiempo.

Funcion Atenuador

Funcion de teclas més claro ® méas oscuro ® méas claro/mas
oscuro

Periodo entre el encendido y la atenuacién | 1..50; 5

(en 0,1s)

Repeticion de la orden de atenuacion noe Si

Repeticion de la orden de atenuacion

En pulsacion larga

(cuando se utiliza la orden de atenuacion)
Atenuar el

(cuando se utiliza la orden de atenuacion)

cada 0,1s...ecada2s;cada0,5s

1,50% * 3% * 6 % * 12,50% * 25% * 50%

Entrada como codificador de 8 bit:

Si la entrada debe utilizarse como codificador de 8 bit, seleccione la funcién del bus
"codificador
de 8 bit" y determine qué valor debe enviarse.
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Funcion Indicadores de valor de 8 bits
Valor 0...255

Entrada como Indicadores de valor de 16 bits:
Si la entrada debe utilizarse como codificador de 16 bit, seleccione la funcion del bus

»Indicadores de valor de 16 bits” y determine qué valor debe enviarse.

Funcion Indicadores de valor de 16 bits
Valor en 0,1 -6707600...6707600; 0

Entrada para el control de imagenes:

Si desea cargar y guardar imagenes con esta entrada, seleccione la funcion del bus
"Cargar imagenes" y establezca el almacenamiento, la diferencia de tiempo (cargar/
guardar) y el nimero de imagenes.

Funcién del bus Imagenes
Imagen n.° 0...127
Funcién de imagenes e Cargar

e Cargar y guardar
Presionar tecla por mas de (0,1 s) 1...50

--> Guardado de imagenes
(solo si se ha seleccionado la opcion
"y guardar")

Entrada con el sensor de temperatura T-NTC:

Si desea conectar a la entrada un sensor de temperatura T-NTC, seleccione la funcion
del bus "Sensor de temperatura (NTC)" y establezca los siguientes parametros para el
valor de medicién.

Elija si se debe enviar un objeto obstaculizante.
Usar objeto obstaculizante SieNo

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensacion en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos.

Usar un valor de medicion externo SieNo
Porcentaje del valor de medicion ext.enel 5%®10 %®...50 %e®...~100 %
valor de medicién total
Comportamiento de envio ® envia ciclicamente
¢ al cambiar
e al cambiar y ciclicamente
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Cuando cambie mas de 0,1°Ce...e05°Ce..25,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio bse..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

Advertencia: Si se utiliza un porcentaje externo, todos los ajustes siguientes hacen
referencia al valor de medicion total.

7.6.2. Modos de control para el control de accionamiento

Cuando se utilizan entradas como pulsadores para manejar sombreados o ventanas,
se pueden configurar distintos modos de control.

Modo de control e Estandar
¢ Estandar invertido
* Modo de confort
e Conmutacion tipo "hombre muerto"

Estandar:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza o se para paso a paso. Al pre-
sionar en forma prolongada el accionamiento se desplaza hasta la posicién final. La di-
ferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" se configura en forma individual.

Modo de control Estandar

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = parar/paso; largo= arriba o abajo

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos

Estandar invertido:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. Al pre-
sionar de forma prolongada el accionamiento se desplaza paso a paso o se para. La
diferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" y el intervalo de repeticién puede
configurarse en forma individual.

Modo de control Estandar invertido

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = arriba o abajo; largo= parada/paso

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos
Repeticién de la orden de paso cada 0,1s...ecada2s;cada0,55s

en pulsacién larga
Modo confort:

En el modo confort una pulsacion breve, algo mas larga y una prolongada de la tecla
desencadena diferentes reacciones del accionamiento. Los intervalos de tiempo se
configuran en forma individual.

Unidad didora de atura KNX T6-UN-B4 » Actualizacion: 04/04/2022  Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.
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Pulsacion breve (mas breve que el intervalo de tiempo 1): El accionamiento avanza
paso a paso de forma gradual o se detiene.

Pulsacion algo mas larga (mas larga que el intervalo de tiempo 1, pero mas corta
que el intervalo de tiempo 1+2): El accionamiento avanza. El accionamiento se detiene
en cuanto se suelta la tecla.

Pulsacion prolongada (al soltar pasado el intervalo de tiempo 1+2): El accionamien-
to avanza de forma continua hasta la posicion final. Este avance se puede detener me-
diante una pulsacion breve.

Fig. 1

Esquema de los intervalos de tiempo del modo confort

Tiempo 1 Tiempo 2
0 1 1+2
Momento 0: Pulsando la tecla, arranque de tiempo 1
Soltando después de transcurso de tiempo  Paso (o detiene el accionamiento que se
1: encuentra en desplazamiento)
Momento 1: Fin de tiempo 1, arranque de tiempo 2,

Orden de desplazamiento
Soltando después del transcurso de tiempo
1 parada
pero antes del transcurso del tiempo 2:
Soltando después de transcurso de tiempo  Se desplaza a la posicion final
1+2:

Modo de control Modo confort

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

Pulsar la tecla y

soltar antes de que transcurra el tiempo 1 = parar/ paso
mantener durante un tiempo superior al tiempo 1 = arriba o abajo
soltar entre el tiempo 1y 1 - 2 = parar

soltar tras tiempo 1 + 2 = ya no parar

Tiempo 1 00s..*2s;04s
Tiempo 2 0s..*3s;2s

Conmutacion hombre muerto:

El accionamiento se desplaza en cuanto se pulsa la tecla y se detiene en cuanto se la
suelta.

Modo de control conmutacion hombre muerto
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

Presionar la tecla = orden de subir o bajar

Soltar la tecla = orden de parada
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a5 Ajuste de parametros

7.7. Logica

Active las entradas ldgicas e indique valores de objeto hasta la primera comunicacion.
Active entonces las salidas logicas necesarias.

Usar entradas l6gicas No e Si
Valor del objeto antes de la 1. comunica-

cién para

Entrada logica 1 ... 16 Oe1

Logica AND

Légica1/2/3/4 no activa ® activa

Logica OR

Légica1/2/3/4 no activa ® activa

7.7.1. LégicaANDyYyOR1/2/3/4

Las puertas légicas AND y OR ofrecen las mismas posibilidades de configuracidn.
Asigne a las entradas un evento de conmutacion y configure el comportamiento de en-
vio.

1./2./3./4. Entrada ® no usar
¢ todos los eventos de conmutacién que
estan a disposicion del sensor (véase
Entradas de union de la I6gica AND,
pagina 47))

Salida logica envia * un objeto de 1 bit ® dos objetos de 8 bits

Cuando la salida l6gica envia un objeto de 1 bit:

Salida logica envia un objeto de 1 bit
si l6gica = 1 = valor objeto 10
si l6gica = 0 = valor objeto 0e1

Cuando la salida légica envia dos objetos de 8 bits:

Salida logica envia dos objetos de 8 bits
Tipo de objetos * valor (0 ... 255)
¢ porcentaje (0 % ... 100 %)
e angulo (0° ... 360°)
e cargar imagenes (0 ... 127)

Si l6gica = 1 = valor objeto A La configuraciéon depende del "tipo de obje-
tos"
Si l6gica = 0 = valor objeto A La configuraciéon depende del "tipo de obje-
tos"
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Si l6gica = 1 = valor objeto B

Si l6gica = 0 = valor objeto B

Comportamiento de envio

Ciclo de envio
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

46

Ajuste de parametros

La configuraciéon depende del "tipo de obje-
tos"

La configuracion depende del "tipo de obje-
tos"

en caso de modificacion de logica

en caso de modificacién de légica a 1
en caso de modificacion de légica a 0
en caso de modificacién de légica y cicli-
camente

en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

en caso de modificacion de légica+reco-
gida del objeto

¢ en caso de modificacion de légica+reco-
gida del objeto y ciclicamente

*2h

5se10se30se1mine...

También se pueden bloquear las salidas l6gicas mediante objetos.

Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmuta-
cion

Al bloquear

* con valor 1: bloqueado | con valor 0: des-
bloqueado

e con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Oe1

® no enviar notificacion
e enviar el valor para légica=0
e enviar el valor para logica=1

El comportamiento al desbloquear la salida de conmutacion depende del comporta-

miento de envio

Valor del parametro
"comportamiento de envio":

en caso de modificacion de légica

en caso de modificacion de logica a 1

en caso de modificacion de logica a 0

Unidad a de

Posibilidades de configuracion
"Comportamiento de la salida de conmuta-
cion al desbloquear":

® no enviar notificacion

enviar el valor para el estado de logica
actual

® no enviar notificacion

e si l6gica =1 =» enviar valor para 1

® no enviar notificacion

e si l6gica = 0 = enviar valor para 0
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en caso de modificacion de logica y ciclica-
mente

en caso de modificacién de lédgicaa 1y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa Oy
ciclicamente

en caso de modificacion de logica y reco-
gida del objeto

en caso de modificacion de logica y reco-
gida del objeto y ciclicamente

Ajuste de parametros

enviar el valor para el estado de logica

actual

(sin seleccion)

si légica = 1 = enviar valor para 1

(sin seleccion)

si logica = 0 =» enviar valor para 0

(sin seleccion)

® no enviar notificacion

¢ Enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

enviar el valor para el estado de logica

actual

(sin seleccion)

7.7.2. Entradas de union de la léogica AND

No usar

Entrada logica 1

Entrada légica 1 invertida
Entrada légica 2

Entrada l6gica 2 invertida
Entrada légica 3

Entrada l6gica 3 invertida
Entrada logica 4

Entrada légica 4 invertida
Entrada légica 5

Entrada l6gica 5 invertida
Entrada légica 6

Entrada ldgica 6 invertida
Entrada légica 7

Entrada légica 7 invertida
Entrada l6gica 8

Entrada l6gica 8 invertida
Entrada légica 9

Entrada l6gica 9 invertida
Entrada l6gica 10

Entrada légica 10 invertida
Entrada légica 11

Entrada légica 11 invertida
Entrada l6gica 12

Entrada l6gica 12 invertida
Entrada l6gica 13

Entrada l6gica 13 invertida
Entrada légica 14

Entrada légica 14 invertida
Entrada l6gica 15

Entrada l6gica 15 invertida
Entrada logica 16
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48 Ajuste de parametros

Entrada l6gica 16 invertida

7.7.3. Entradas de union de la légica OR

Las entradas de unién de la Iégica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6gica OR dispone de las siguientes entradas:

Salida de conmutacion légica AND 1
Salida de conmutacion logica AND 1 invertida
Salida de conmutacion légica AND 2
Salida de conmutacion légica AND 2 invertida
Salida de conmutacién logica AND 3
Salida de conmutacion légica AND 3 invertida
Salida de conmutacion légica AND 4
Salida de conmutacion logica AND 4 invertida
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